Onemli Kullanici Agiklamalari

LG Motor Hiz Kontrol Cihazlarini Secti ~ giniz Icin Te sekkir Ederiz!

GUVENLIK TEDBIRLERI

LG endistriyel sistemleri imalat ilkesi kazalari minumuma indermektir.

Bu el rehberinde, guvenlik mesajlari asagidaki gibi siniflandiriimistir :

& T E H I_ i K E Oliim veya ciddi yaralanmalarda kullaniimigtrr.
& i KAZ Hafif veya daha az yaralanmalarda kullaniimistir.

Bu el kilavuzunda en ¢ok Gzerinde durulan iki 5nemli givenlik maddesi vardir :

& Yiksek gerilimde calisiimakta oldugunu gosterir .
Bu mesaji dikkatli okuyun ve devaminda yapilmasi gerekenlere uyunuz.

Elektrik carpma tehlikesi oldugunu gosterir .
{ Daha dikkatli olunmasi gerekir guinki tehlikeli diizeyde gerillim olabilir.
Siricinuzu devreye kolayca almak icin kullanma kilavuzunu dikkatle okuyunuz.

Bu kitap¢igi dikkatli okuyarak SV-iC5 siiriictisiinden maksimum performans almakla birlikte daha gtivenli ¢calisma
sagliyabilirsiniz.

/\ TEHLIKE

Sdrdcu cal sirken kapaklarini gikarmayin.
Aksi halde elektrik carpma tehlikesi olusabilir.

Surldcuyu 6n kapa @i cikarilmi g halde cali gtirmayin.
Aksi halde elektrik carpma tehlikesiyle kargi karsiya kalabilirsiniz.

Surdcundn periyodik bakimi yapilirken veya ba  glantilari yapilirken striciye

besleme verilmedi ginde bile kapa g1 ¢cikarmayin.
Aksi halde yukli kondanséterler Gizerinden ¢arpilma riski ve elektrik carpma tehlikesi olabilir.

Surdcundn ba glantilarini veya periyodik bakimini yaparken, suriic ~ Gnun

beslemesini kestikten sonra en az 10 dakika bekleyi  n.
Aksi halde elektrik carpma tehlikesiyle kargi karsiya kalabilirsiniz.

Sivicleri kullanirken elinizin kuru olmasina dikkat edin.
Aksi halde elektrik carpma tehlikesiyle kargi karsiya kalabilirsiniz.

Dig yUzeyi zarar gérmi § kablolar kullanmayin.
Aksi halde elektrik carpma tehlikesiyle karsi karsiya kalabilirsiniz.

Kullanilanilan kablolari a siri gergin birakmayin, Gzerine a @gir yik koymayin

ve kistirmamaya dikkat edin.
Aksi halde elektrik carpma tehlikesiyle karsi karsiya kalabilirsiniz.

[ SV-iC5




Onemli Kullanici Agiklamalari

/AN IKAZ

m  SUr0clyd yanici olmayan bir yliizeye monte edin.Yakin Ina yanicl meteryaller
koymayin.
Aksi halde yangin tehlikesiyle karsi karsiya kalirsiniz.

m  SdricU zarar gordiyse surtcinin beslemesini kesin.
Aksi halde olay ikinci bir kaza ve yanginla sonugclanabilir.

m Besleme gerilimi uygulandi ginda veya kaldirildi ginda suriict birkag¢ dakika
sicak kalir.
Aksi halde zarar gorebilirsiniz veya deri yanigi gibi bedensel yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

m  Kurulumu tamamlanmi g olsa bile zarar gérmi § veya parcalari eksik olan
surtcuilere guc vermeyin.
Aksi halde elektrik carpabilir.

m SdrlcUnun icine bez, ka git, talas, toz, metal parcalari gibi yabanci
maddelerin kagmasina izin vermeyin.
Aksi halde yangin veya kaza meydana gelebilir.

IDARE VE KONTROLU

(1) Kurulum ve Montaji

Sdartciyd agirhgina uygun bir sekilde elde tutun.

Surici kutularini tavsiye edilen sayidan fazla istiflemeyiniz.

Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gére kurulumu yapin.

Tasima esnasinda kapag! agmayin.

Surtcinin Gzerine agir cisimler koymayiniz.

Montajinin dogru olup olmadigini kontrol ediniz.

Sirtciyi yere distirmeyin veya yaninda slrtctyu etkileyebilecek cihazlar kullanmayin.

200 V i¢in 3.tip topraklama metodu kullanilir. (Topraklama empedansi : 100 ohm alti).

Uzerindeki kartlari kontrol ederken veya montaj yaparken kondansatorlerin bosaldigindan emin olun.
Surucuyd asagida belirtilen ¢evre kosullari altinda kullanin:

Ooo0oOOoOoOoOooono

Calisma -10~40°C
Sicakligi
Calisma Nem Orani 90% ve daha az
nemliligi
Kayit -20~65°C
Sicakligi
Yeri Yanici gazlardan, yagdan, sisten, pastan, tozdan korunmasi gerekir.
Rakim, Maks. 1,000m deniz seviyesinden yukarda, Max. 5.9m/sec? (0.6G)
Titresim veya daha az.

Cevre
Kosullari
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Onemli Kullanici Aciklamalari

(2) Baglanti

Sirdcunun c¢ikigina RFI filtresi ve asiri gerilim koruyucusu baglamayin.

U, V, W c¢iks kablolarinin baglanti sirasi motorun dénme ydniini tayin etmede énemli bir etkendir.
Yanlis terminal baglantisi cihaza zarar verebilir.

Terminallerin polaritelerinin degistiriimesi (+/-) slrlicliye zarar verebilir.

Siricinun kablo baglantisi ve kontroli, suriicti hakkinda bilgi sahibi olan kigiler tarafindan yapilmalidir..

Baglantilara ge¢gmeden 6nce suriiciiniin kurulumunu bitirin. Yoksa elektrik carpmasi veya yaralanmalarina
neden olabilir.

ooooon

(3) Deneme Calistiriimasi

[0  Siriicu caligirken parametreleri kontrol edin eger gerekiyorsa siriiciiniin parametrelerini yilke gore degistirin.

0 Her zaman terminallere, kullanim kilavuzunda tavsiye edilen sinirlar icindeki gerilimi uygulayin. Aksi takdirde
surliciiniin hasar gérmesine neden olabilir.

(4) Siurucunin idaresi

[0 oOtomatik calisma fonksiyonu secildiginde motordan uzak durun giinkii ariza durusundan sonra aniden
calismaya baslayabilir.

islem paneli iizerindeki stop tusu sadece istedigimiz fonksiyonun ayarlamasini yaparken aktif haldedir. Acil
durma(stop) butonunun ayrica hazirlanmasi gerekir.

Giris sinyalinden alarm reset ettirilirse motor birden calismaya baslayacaktir. Giris sinyalinin kapal oldugunu
kontrol ediniz. Aksi takdirde kaza meydana gelebilir.

Sirtci icerisinde herhangi bir diizenleme yada degisiklik yapmayin.

Sirtcinin elektronik sicaklik kontrol fonksiyonu motoru korumayabilir.

Siriciyd sik araliklarla baslatmak ve durdurmak icin manyetik kontaktér kullanmayin.

Elektromanyetik etkilenmelere kargi guriltiden arindirma filtreleri kullaniimalidir. Aksi takdirde elektronik cihaz
etkilenebilir.

Besleme gerilimi ¢cok sik degisiyorsa suriicu girisine AC reaktor takin. Sirticiiden gelen yuksek frekanstaki
glrultuler Glg Faktori Kondansotoriin ve jenaratoriin asiri Isinmasina ve zarar gérmesine neden olabilir.
Sdriclinun ¢alismasinda herhangi bir problem varsa 6ncelikle siriiciniin parametrelerini fabrika ayarlarina
gevirin.

Sirici kolayca hizi yiiksek islemlerde ayarlanabilir. Motorun tipi ve makinanin éncelikli islem birimi
tanimlanmalidir.

DC-Frenleme fonksiyonu kullanilirken durdurma torku Uretilemez. Eger durdurma torku gerekiyorsa ayri bir
donanim yiklenmelidir.

O 0 0 0 Ooooo o d

(5) Hata 6nleme tedbirleri

[0  Siriicunin hatali calismasi durumunda makinanin ve techizatlarinin zarar gérmemesi igin acil stop
konulmaldir.

(6) Bakimi, kontrolil, yedek parca konulmasi

[0 Yalitkan bir direnci siiriiciiniin kontrol Gnitesi tizerinden test etmeyin.
[0 13. bolimde periyodik bakim icin daha genis bilgi bulabilirsiniz. (parca degisikligi).

(7) Atilmasi
0  sdriicunin 8mri tikendiginde enddistriyel atik olarak degerlendirin.

(8) Genel Talimat

[0 Bu kullamim kilavuzunda gosterilen diyagramlarin bir cogunda siiriicii devre kesicisiz, kapaksiz veya kismen
kapagi acik olarak gosterilmistir. Asla surticiiniizi bu sekilde ¢alistirmayin. Surtctiniiz ¢aligirken kapakla
devre kesiciyi birlikte kullanin ve siriictiniizi kullanirken bu kullanim kilavuzundaki talimatlara uyun.
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Konu aciklamalari

Onemli Agiklamalar

® Bu kullanma kilavuzunun amaci, kullaniciya SV-iC5 serisi suriculerinin montaji, programlanmasi,calistirimasi ve

bakimi hakkinda gerekli temel bilgileri saglamaktir.

® Montajin ve calismasinin  sorunsuz bir sekilde olmasi igin bu kullanma kilavuzunu

® Bu kilavuzdaki konu baslhklari

iyice okuyup anlayiniz.

Bolim Baslk Aciklama

1 Temel SV-iC5 serisi suriicilerinin givenle ve optimum kullanimi igin
aciklamalar & genel bilgi ve dnlemleri icerir.
onlemler

2 Montaji SV-iC5 suruculerinin kurulumuyla ilgili talimatlari igerir.

3 Baglantilan SV-iC5 siruculerinin baglantilariyla ilgili talimatlari icerir.

4 Konfiglrasyonu Opsiyonel parcalarin siriciye nasil takilacaklarini tarif eder.

5 Keypad'in Keypad'in 6zelliklerinin gdsterilmesi ve agiklanmasi.
Programlanmasi

6 Temel islemler Cabuk calistirmak i¢in gerekli bilgileri verir.

7 Fonksiyon Listesi | SV-iC5'in tird, tipi, birimleri, fabrika ayarlari, max/min ayarlari

hakkindaki parametre degerlerini 6zetler.

8 Kontrol Blok Kullanicinin galisma modunu kolayca anlayabilmesine
Diyagrami yardimci olmak icin kontrol diyagramlarini gésterir.

9 Temel SV-iC5 te olan temel fonksiyonlar hakkinda bilgi verir.
Fonksiyonlar

10 Kapsamli Sistem uygulamalari i¢in kullanilan gelistirillimis fonksiyonlari
Fonksiyonlar gOsterir.

11 Gostergeler Calisma durumu ve hatalar hakkinda bilgi saglar.

12 Koruma SV-iC5 te olan koruma fonksiyonlarini ézetler.
Fonksiyonlari

13 Kontrol & Bakim Cesitli siirlict hatalarini ve bakim igin gerekli bilgileri tanimlar.

14 Ozellikler SV-iC5 siriculerin Girig/Cikns oranlari, kontrol sekilleri ve

daha bircok detayi hakkinda bilgi verir.
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1. Temel aciklamar & énlemler

1. Temel agiklamalar ve dnlemler

1.1 Dikkat Edilecek Noktalar

Paketin acilmasi | ® Sirtcinizin tasima esnasinda zedelenmemesine dikkat edin. Aldiginiz strticiinlin sizin

ve paketin uygulamaniz i¢in uygun deger, ¢iks oranlarina sahip olup olmadigini Gizerindeki etiket
Uizerindeki degerlerinden kontrol edin.

terimlerin

incelenmesi

Suuodics il 1F 1 <4—— Invertor Tipi

INPUT 200 — 230 1 Phass <4—— Besleme Degerleri
65.5A B0 < 60Hz .
ouTPUT ggylpul v 3 Phﬂag <4—— Cikis Degerleri

- 400Hz2
| «—— Invert6r Kapasitesi(HP/kW)

IIFIIHIIIIIIIIIIIIIIIIHIJ|I||‘|II1I|III l <— Bar Kodu

02052200109 < Seri Numarasi
l.,_ @ LG Industrial Systems Co,Ltd.  Made in KOREA, |

® invertdriin Tipi

SV 004 iC5 - 1 F
Motor Oranlari Seri Adi Besleme EMI Filtre ilaveli
004 | 0.4 [kw] F Filtreli
LG 1 008 | 0.75 [kw] Tek fazl ;
Surucu o5 | 15w standart invertor 1 | Tekfaz
5 kW] (200V) - N/A
022 | 2.2 [kwW]

® Donanimlari

Eger slrticiiniiziin tipinde veya donaniminda herhangi problem varsa satici firmayla baglanti kurun

Calistirmak icin | Ekler ve pargalar sirtict nasil calistiriimak isteniyorsa ona goére hazirlanmalidir. Ekleri ve parcalar

gerekli olan gerekli oldugunda hazirlayin.

parcalarin

hazirlanmasi

Montajl Sirucuden uzun zamanh yuksek performans elde etmek istiyorsaniz suriiciinlizi temiz ve baglanti

kurallarina uygun halde monte ediniz.Daha fazla bilgi i¢in lutfen (2. Mon, S 2-1) bakiniz.

Baglantisi Gug kaynagini, motoru ve kontrol sinyallerini terminal bloguna baglayin. Not: yanlis baglanti
surlclye ve cevresindeki cihazlara hasar verebilir.

( Bkz 3.Baglantilari. S Hata! Yer i sareti tanimlanmami s.).
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1. Temel aciklamalar & 6nlemler

1.2 Uriin Detay!

1.2.1 Go6riantgi

Keypad
Durum LED'i

Potansiyometre

Goriantl Penceresi

On Kapak:

Badlantilarini  veya

parametre ayarini

yaparken gikarin

Body slot: On kapadi \
: ¢gtkarmak igin bu noktaya
ﬁ ; kadar asadi cekin ve
Alt Kapak: Besleme 4 \ j
ve motor )

. sonra yukari kaldirin.
Bakiniz Sayfa 1-3

_/

baglantilarini yapmak

igin gikarin.

Sirdci Plakasi

1.2.2 On Kapaksiz Gériinisi
Bakiniz Sayfa 1-3 6n kapadin cikarilisina.

[RUN Tusu

NPN/PNP

Parametre ayari icin
4-Yonlu buton

(Yukari/Asagi/Sagd/Sol tusu)

Segme

Anahtari Analog
Input/Output

Terminal

Invertor Topraklama Terminali
= Dikkat: Bu terminallere

baglanti yapabilmek igin alt

kapadi cikarin.
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1. Temel aciklamar & énlemler

1.3 Cikarma ve Takma

1.3.1 On Kapagi Cikarma

® Parametre ayarini yapma: Parmaginizla on kapaga gosterildigi gibi basin 1) ve
asagi dogru indirin 2). Sonra karsiniza 4-yonlii buton cikacaktir.Bu butonu

kullanarak parametre ayarini ve degerlerini degistirebilirsiniz.

1)

tutarak tirnak slotuna gelince yukari kaldirin. 3
2.Tirnag! slotuna

1) 2) gelince iki

Paralel! tarafindan

1.Kapagdi tirnak
slotuna
gelinceye kadar

asagl dogru

itin.
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1. Temel aciklamalar & 6nlemler

® Besleme terminallerinin baglatilari: On kapadi cikardiktan sonra alt kapagi yukari

dogru kaldirin.

=Not: Besleme

Terminallerinin Adi

IIlII i "i:;.
. Kl -y

(Yazil Etiketi).

¢; 7

® Kontrol terminallerine giris: Besleme terminallerinin baglantilarini yaptiktans
sonra tekrar alt kapagi yerine monte edin ve kontrol terminallerinin baglantilarini
yapmaya baslayin.

e =Not : SADECE bu kilavuzda gosterildigi gibi tavsiye edilen boyutta kablo kullanin.

Biliyiik kesitli kablo kullanimi baglanti veya izolazyon sorunlarina neden olabilir

= Not: Kontrol

Terminalleri Adi

Yazili Oldugu
Etiket.
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2. Montaji

2. Montaji

2.1 Montajinda Dikkat Edilmesi Gerekenler

/N TEHLIKE

® Siiriiciyi tagirken plastik kisimlarin zedelenmemesine dikkat edin.On kapagindan tutmayin.Siiriicii diisebilir.

® Sirlcuniza vibrasyonlu ortamdan uzak tutun.(5.9 m/s? veya daha az).

® Cevre sicakhginin siriici Gizerinde biiyiik etkisi vardir. izin verilebilir sicaklik de gerleri arasinda olan mekanlara

kurulum yapin.(-10~50°C).

5cm

<Ortam Sicakligi Kontrol Noktalari>

® Siricl kullanim esnasinda ¢ok isinabilir. Yanici olmayan ylizeylerin (izerine monte edin.

® Sirlclyl diiz ve dikey ylizeye montajlayin. Sirici, dizgin is1 dagihminin saglanmasi icin dikey (lstl yukarda)

konumda olmalidir.

Ayrica surtctniun etrafinda yeterince aciklik birakilmalidir.

5cm

Min

T YT T Serin havanin, baglanti .:.
10cm Min kablolari ile cihaz Cooling 3
arasindan rahatca
Sy, gecebilecedi yer birakin.
w8/
' 5cm
Min
=7
Ventilating fan
10cm Min -

® Sirlclyl rutubetten ve gines 1si1gini direk goérecek yerlere monte etmekten kaginin.

® Sirlclyu patlayici maddelerden,yagdan,su damlasinindan,pastan uzak yerlere monte edin.

2-1
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2. Montaji

® Birden fazla siiriicti bir arada kurulacaginda veya siriici panosuna vantilatdér konulacaginda, sirtictinin sicakhgini
izin verilen Olgulerin altinda tutabilmek igin surtcilerin ve vantilatorin blyidk bir dikkatle dogru pozisyonlarda
yerlestiriimeleri gerekir. EJer uygun pozisyonda montaj yapilmazsa sirlcilerin sicaklligi artar ve vantilasyon etkisi

azalir.

® Sirlclyl montajlarken civata ve vida kullanarak yerine iyice oturdugundan emin olun.

< Panoya birden ¢ok slirticiniin montajlanmasi>

Heat
(NG)

= Not : Slrlculeri ve fani montajlarken diizgiin vantilasyonu saglamaya dikkat edin.

i 3 i1
0T Sl
l | H>ava|Ak|§>| | > | {T I:|$ &X E>
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2. Montaji

2.2 Ebatlari

® 0.4,0.75 kW (1/2~1 HP)

Ebatlar 004iC5-1 004iC5-1F 008iC5-1 008iC5-1F
w 79 79 79 79
H 143 143 143 143
D 143 143 143 143
Agirhig
0.87 0.95 0.89 0.97
(Kg)
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2. Montaji

e 1.5,2.2 kW (2~3HP)

Ebatlar: 015iC5-1 015iC5-1F 022iC5-1 022iC5-1F
w 156 156 156 156
H 143 143 143 143
D 143 143 143 143
Agirhgi
1.79 1.94 1.85 2
(Kg)
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3. Baglantllarl

3. Baglantilari

3.1 Terminal baglantisi

P4 P5 VR V1 CM |

- v, ! ] {

30A30B30C MOEXTGP24P1 P2 CM P3

Ozellikleri
FX : Forward (ileri) run
Cok-
S. RX : Reverse (Geri) run
Fonksiyonel| 5 -
" BX : Acil stop
Giris = ;
a JOG : Jog Islemi
Terminali RST : Ariza resetleme

24V Besleme P1-P5 Terminalleri igin

12V Besleme potansiyometre igin

0-10V Analog Girig terminali

0-20mA Analog Girig terminali

P1-P5, AM, P24 i¢in Ortak Terminal

Iz eEEEE]

Cok-fonksiyonel Analog ¢ikis terminali (0 ~ 10V)

AM terminal i¢in Ortak Terminal

Cok-fonksiyonel acik kollektor cikis terminali

Ground T/M for MO

A kontak ¢ikigl

Cok-fonksiyonel
role B kontak ¢ikisl

¢ikis terminali -
30A 30B Igin Ortak

AC line
voltage
input

Terminal
for
Inverter L1

CP/S
DCP _rm\_:ll:_ $ 4

L2
Terminal N
for CLASS B
motor EMI FILTER
(Option)
Earth
Ground

= < C
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3. Baglantllarl

3.2 Terminallerin Ozellikleri ve baglantilari

SV004iC5-1

SV008iC5-1

SV015iC5-1

SV022iC5-1

Girig kablo ebati | 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?

Cikis kablo ebati | 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Toprak kablosu | 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Terminal Lug 2mm®,3.5 ¢ 2mm®,3.5 ¢ 3.5mm?,35 ¢ 3.5mm?%3.5 ¢
Sikma Torku 13kgf - cm 13kgf - cm 15kgf - cm 15kgf - cm

/N DIKKAT

Baglantilarini yapmadan 6nce besleme hattinin kesildiginden emin olun.
Siiriiciiniin besleme gerilimi kesildikten sonra en az 10 dakika bekleyip LED
Keypad gostergesi sonene kadar bekleyin ve sonra istediginiz isleme
baslayin.Eger test cihaziniz varsa P1 ve N terminalleri arasindaki gerilimi
kontrol edin.Baglantiyla ilgili islemlerinize siiriiciideki enerji titkkendikten sonra
baslayin.

Eger siiriiciiniin U,V,W cikis terminallerinden siiriiciiye besleme verilirse
siiriicii zarar goriir.

Siiriiciiniin besleme girislerinde ve cikislarinda kullanilacak kablolarin basina
mutlaka pabucg takin.

Siiriiciiniin igerisinde kablo parcalarn birakmayin.Bu kablo parcalari siiriiciiniin
arizalanmasina neden olabilir.

P1 veya P ve N terminallelerini kisa devre yapmayin.Kisa devre yapmaniz
halinda siiriicii zarar goériir.

Siriciniin cikisina RFI filtresi ve asiri gerilim koruyucusu baglamayin.Aksi

halde bu komponentler zarar goriir.
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3. Baglantllarl

/N

UYARI

® Tip 3 topraklama metodunu kullanin(Topraklama empedansi: 100ohm altinda).

e Invertorii topraklama terminali olarak tanimlanan terminallerden topraklama

yapin.

Topraklama Terminal
Girisi

= Not : Topraklama yapmak igin 6n ve alt kapadi gikarin.

Terminal

Topraklama
Girisi

= Dikkat : Slrlclye topraklama yaparken asadidaki dederlere dikkat edin.

7 [oYe [ 004iC5, 008iC5 - 1,1F 015iC5, 022iC5 - 1,1F
Kablo ebati 2mm? 2mm?
Lug 2mm?, 3¢ 2mm?, 3¢

Topraklama

100 ohm altinda
empedansi

100 ohm altinda
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3. Baglantllarl

3.3 I/O terminal blok dzellikleri
LI JE I JE T
agh 30B 20C MO ExTa P24 P1 P2 CMOP3
LI IE e e JE
Terminal Terminal Tanimi Kablo ebati Tork (Nm) Not
P1/P2/P3 | Gok-fonksiyonel giris T/M P1- 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
P4/P5 P5
CM P1-P5, AM, P24 igin ortak 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
terminal
VR 12V harici potansiyometre 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
besleme.
V1 0-10V Analog Gerilim Giris 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
I 0-20mA Analog Akim Girisi 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
AM Cok-fonksiyon Analog Cikisi 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
MO Cok-fonksiyonel acik kollektér 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
cikisi T/M
EXTG Ground T/M for MO 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
P24 24V Besleme P1-P5 igin 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
30A Cok-fonksiyonel réle A/B 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
30B kontak cikisi 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
30C 30A, B Terminallari igin Ortak 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

=Not: Kontrol kablolarini kontrol terminallerinden en az 15cm uzunlukta baglayin.Aksi halde kablolarin

karismasina neden olur.

\rz"‘NOt:

Cok-Fonksyionel

giris terminallerinden (P1~P5),harici

besleme giris gerilimi

gerekiyorsa gerilimi 12V Uzerinde tutarak istediginiz terminali aktif edebilirsiniz.

uygulamaniz
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3. Baglantllarl

3.4  PNP/NPN secimi ve haberlesme opsiyonu konnektor yeri

S4
1. P24  [NPN] [ ]
Kulanirken 24X 7 O 241
O CM
;)J FX O Resistor CPU
Lo |
| YLD
2. 24V [PNP B
, + 24 [PNP]
harici beslemeyle 24X v O 24|
O CM
o1 kullanirken F
- =1 [ O—‘
*k FX O Resistor CPU
e Rr_“"-'- @ W/"_
[h e il v e e

2. Opsiyonel Haberlesme
Karti Konnektori:
Haberlesme Kartini buraya

takin.

=Not: SV-iC5 icin opsiyonel MODBUS RTU karti bulunmaktadirMODBUS RTU opsiyonel karti hakkinda bilgi

edinmek icin kullanma prospekttsinu inceleyin.
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3. Baglantllarl

Notlar:
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4. Konfiglrasyonu

4. Konfiguirasyonu

4.1  Invertériin kurulumunda kullanilan malzemeler

Sdriclyi kullanmak icin asagidaki cihazlar gereklidir. Duzgin isletimden emin olmak igin uygun cihazlarin segilmesi ve
dogru baglantilarin yapilmasi gerekir. Yanlhs baglanan veya kurulan sirtcl, sistemin ¢alismamasina veya suricinin
émriniin kisalmasina hatta cihazin hasar gérmesine neden olabilir. islemlere gegmeden énce bu kullanma kilavuzunu iyice

okuyun ve anlayin.

Sirtciunin izin verilen girig degerlerine gore glc
AC Glg¢ Kaynagi .
kaynagi kullanin. (Bkz. Sayfa 14.0zelikleri)

TM Salter veya Kagak | Devre kesicileri dikkatle secgin. Gug verildiginde

Akim Kesici sirlclye ylksek degerlerde akim akabilir.

Gerekli ise kurun. Eger kurarsaniz surucuyu

calistirmak veya durdurmak igin kullanmayiniz.

Kontaktor
Aksi halde, sirucinin o6mrinidn kisalmasina
neden olunur.
Reaktor, guc¢ katsayisinin iyilestirimesi gerekli
olan zamanlarda veya siricinin blyik guc
AC/DC Reaktor kaynaklarinin yakinina kurulmasi gerekli olan

yerlerde kullaniimalidir. (1000kVA veya fazla ve
baglanti uzakhgi 10m icinde)

Sirucuyu yuksek verimle uzun sure ¢alistirmak
istiyorsaniz surlclyld uygun yere uygun

Kurulum ve Baglantilar
pozisyonda kurun. Yanhs baglanti surticiiniin

hasar gérmesine neden olabilir.

Sirucunin ¢ikisina kompanzasyon kondansatoru,
Motor Tarafi yuksek gerilim koruyucusu veya radyo girulti

filtresi baglamayin.
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4. Konfiglirasyonu

4.2 Tavsiye edilebilir TM Salter, Kagak akim kesici ve Manyetik kontaktor listesi

Model TM Salter/ Manyetik
KAK(LG) Kontaktor
004iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-12
008iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-18
015iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-25
022iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-32

4.3 Tavsiye edilebilir AC/DCreaktér

Model AC besleme sigorta AC reaktor DC reaktor
004iC5-1, 1F 10A 2.13mH, 5.7A 7.00mH, 5.4A
008iC5-1, 1F 20A 1.20mH, 10A 4.05mH, 9.2A
015iC5-1, 1F 30A 0.88mH, 14A 2.92mH, 13 A
022iC5-1, 1F 40A 0.56mH, 20A 1.98mH, 19 A

SV-iC5




5. Keypad'in Programlanmasi

5. Keypad'in Programlanmasi
5.1 Keypad ozellikleri

Ghbhl AEEEETTTTT TP MRR——— o) ] -\
® FWD/REV LED

® 7 Segment LED

oSUNEEEEEEEEE®

b oeoeeiiiiia it Butonlan
A e 8 ° RUN
STOP/RST

o
® 4-YONLU BUTTON
[ ]

Potansiyometre

FWD Forward( lleri) run ‘da yanar. Ariza oldugunda yanip soner.
REV Reverse (Geri) run’da yanar.

7-Segment Calisma durumu ve parametreler hakkinda bilgi verir.

(LED Display)

RUN Run komutunu vermede kullanilir.
STOP/RST STOP : Yapilan iglemi keser. RST : Arizlari resetler.

4-YONLU BUTON | Programlama tuslari (Yukari/Asagi/Sol/Sag oklari ve Prog/Ent yuslari)

A uUpP Kodlara gegmede veya parametrelerin degerini arttirmada kullanilir.
v Down Kodlara gegmede veya parametrelerin degerini azaltmada kullanihr.
< Left Parametre gruplarina ge¢mede veya parametre degerini degistirirken haneyi sola

kaydirmada kullanilir.

> Right Parametre gruplarina ge¢mede veya parametre degerini degistirirken haneyi sag

kaydirmada kullanilir.

[ Prog/Ent Parametre degerini set etmede veya degistirilen parametre degerini kaydetmede
tusu kullantlir.
Potansiyometre Calisma frekansinin deg@erini degitirmede kullantlir.
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5. Keypad'in Programlanmasi

5.2 LED keypad (zerinde alfa-numerik kodlanmasi

L N T
" 1 :-' B :- L L v
7 ’ L ¢ ' v " W
--: 3 L-l’ D " N '-, X
'-" 4 E E ":" o) '-,' Y
'--' 5 :- F ::’ P -- z
s
T H
A 8 ) | - s
'--" 9 -" J :- T
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5. Keypad'in Programlanmasi

5.3 Gruplara gegisler
® Asagdgidaki sekilde gosterildigi gibi SV-iC5 serisi invertorlerinde 4 farkli parametre

grubu vardir.

Drive group
7107
e
: ] ,‘ : I/O grubu
= 1= ] (X
L)
o ¥ !
) {
° ) [
°
* )
R B
i o
_ [ J
°
|
y o
J
Drive group invertériin calismasi icin temel parametreleri icerir.Bu parametreler Calisma
frekansi,Hizlanma/Yavaglama Zamani gibi parametrelerdir.
1.Fonksiyon grubu Cikis frekansini ve gerilimini ayarlamak igin temel parametreler icerir.
2.Fonksiyon grubu PID iglemi ve ikinci motor islemi gibi daha kapsamli parametreleri igerir.
1/0 (Input/Output) Cok-fonksiyonel input/Output terminallerini ayarlamadaki temel parametreleri
grubu icerir.

°
® Dider gruplara gecerken asigida sekilde gosterildigi gibi her grubun sadece ilk

parametresi goziikiir.
Diger gruplara gegerken Sag Ok () tusunu kullanin Diger gruplara gegerken Sol Ok (<) tusunu kullanin

.
\>/'
Drive group

"
) |}

I/O group

p o
\> ]

Drive group

)
I/O group

* Girilecek frekans 0.0'dan (Drive grubunun ilk kodu) ayarlanabilir.Degisiklik yapildiktan sonra girilen yeni frekans degeri
ekranda gozukdr.
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5. Keypad'in Programlanmasi

® Her grubun ilk parametresine nasil gegilir.

,-' ,', -. Drive gurbunun ilk kodu olan “0.0” surlclye besleme verdikten sonra ekrana gelir.
1
L -. Sag ok (») tusuna bir kere basarak 1.Fonksiyon grubuna gegin.
-. 1.Fonksiyon grubunun ilk kodu olan “F 0" gbzikecektir.
2
-. Sag ok (») tusuna bir kere basarak 2.Fonksiyon grubuna gegin.
-. 2.Fonksiyon grubunun ilk kodu olan “H 0" gbzikecektir.
3
-. Sag ok (») tusuna bir kere basarak I/O grubuna gegecektir.
-. 1/O grubunun ilk kodu olan “I 0” gOzukecektir.
4
-. Sag ok (») tusuna bir kere basarak Drive grubuna geri doner.
5 1 Dri b ilk kodu olan “0.0” i do
] -. Drive grubunun ilk kodu olan “0. geri doner.
- =" )

% Eger sol ok () tusu kullanirsa ,yukaridaki islem sirasi ters yénde olur.

® Herhangi bir kodtan diger gruplarin ilk parametrelerine nasil gegilir.

Her hangi bir kodda\
iken sag veya sol
ok tusuna basarak

her grubun ilk

/

koduna gegilir.

-. F 15'de iken, Sol ok (d) veya Sag ok (») tusuna basin.Bu islemden sonra bulundugunuz
1
grubun ilk koduna gegilir.
-. 1.Fonksiyon grubunun ilk kodu olan “F 0" ekrana gelir.
2
-. Sonra sag ok (») tusuna basin.
3 -. 2.Fonksiyon grubunun ilk kodu olan 2 “H 0" ekrana gelir.
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5. Keypad'in Programlanmasi

5.4 Bir grupta kodlara gecis

® Drive grubunda kodlara gegis.

,-' ," -. Drive gurubunun ilk kodu olan “0.0” da iken,
(N Yukari ok (A) tusuna bir kere basin.
| -- Drive grubunun ikinci kodu olan “ACC”
:—,’: : gOzikecektir.
| -. Yukari ok (A) tusuna bir kere basnn.
-. Drive grubunun ti¢tincll kodu olan “dEC”
o gOzikecektir.
Ly R Yukari ok (A) tu
- suna basil tutarak bu
grubun son koduna kadar hepsini gdzikdr.
( -~ -. Drive grubunun son kodu olan “drC” gozikdr.
RUR -. Yukari ok (A) tusuna tekrar basin.
{__/ __/
i , , -
LA -. Drive grubunun ilk koduna geri doner.
anve "'an'

& Asagi ok (V) tusu kullanarak bu islemler tersten yapilir.

e 1.Fonksiyon grubunda kodlara gegis.

“F 0” parametresinden “F 15” koduuna direk gecis.

(]
) | )
Function

-. Prog/Ent (@) tusuna basarak “F 0” igine girin.

-. Ekranda 1 (F1'in kod numarasi) gozukir. Yukari

Ok (A) tusunu kullanarak 5 ayarlayin.

| BE

-. Sol ok (4) tusuna basinca ekranda “05"

710 gozukecektir.Sol Ok () tusuyla kursér sola
Ll (:U gececek ve 0 Uzeri daha parlak gozikecektir.
-. Yukari Ok (A) tusunu kullanarak 1'e ayarlayin.
(7 -. 15 ‘e ayarlanir.
( (:U -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
'- “- -. F 15 koduna direk is islemi t I t
) (3 . gecis islemi tamamlanmistir.
- =

& 2 Fonksiyon grubu ve I/O grubu ayni sekilde ayarlanabilir.
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5. Keypad'in Programlanmasi

° F 0 haricindeki bir koddan baska bir koda gegis.

1.Fonksiyon grubunda F 1'den F 15 ‘e gegis.

-. F15 gegis islemi tamamlanmistir.

-. F 1'de iken, F15 kodu goriinene kadar Yukari
1
Ok (A) tusuna basin.

m % 2.Fonksiyon grubu ve I/O grubu ayni sekilde ayarlanabilir.

% Not: Yukari (A)/Asagi (V) tusuyla inip cikarken bazi kodlar gézilkmeyebilir.Bunun nedeni bu kodlar ileriki

zamanlarda kullaniimak icin bos birakiimistir veya kullanicinin bazi parametreleri ayarlamasi gerekir. Ornegin,

F24 [Ust/Alt limit frekansi segimi] “O (No) " ayarhidir, F25 [Ust limit frekansi] ve F26 [Alt limit frekansi | ekranda

g6ziikmez.Fakat F23 parametresi “1(Yes)” e ayarlanirsa , F25 ve F26 parametreleri ekranda gozikecektir.
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5. Keypad'in Programlanmasi

5.5  Parametre ayarlama metodu

® Drv grubunda parametre ayari

ACC zamaninin 5.0 saniyeden 16.0 saniyeye ayarlanmasi.

(e )
1 :-". :-: -. Birinci kodta “0.0” goriinir, Yukari (A) okuna bir kere basin..

~—

F -. ACC [Accel zamani] gozukecektir.
21 i

- - -. Prog/Ent tusuna (@) bir kere basin.

W -. Ayarl degeri 5.0 goriinecek, ve kursor O dijiti Gizerinde gdrinecektir.
s z(]o LI -. Sol () ok tusuna bir kere basarak kursorii sola kaydirin.

W -. Kursér 5 uzerine gececek ve 5.0 seklini alacaktir.Sonra Yukari (A) tusuna bir kere
‘ :'. LI basin.

w -. Deger artacak ve 6.0 seklinde goziikecektir.
> ':'. VA -. Sol (d4) ok tusuna bir kere basarak sola gegin.

W -. 0.60 degeri goztikecektir. Kursor 0 uzerinde olacak ve 0.60 seklinde kalir.
® Ll U(:Uo Lo -. Yukar (A) ok tusuna bir kere basin.

-. 16.0 degerine girilmis olur.

W -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin .

! ( Q:Uo (X -. 16.0 degeri yanip sbnmeye baglar.
-. Prog/Ent (@) tusuna bir kere daha bastiginizda parametre adina dénecektir.

)
8 :-":: :: -. ACC goriunecektir.Accel zamani 5.0 snaiyeden 16.0 saniyeye ayarlanmis olur.

~—

& 7.adimda , 16.0 de geri yanip sonerken Sol Ok () veya Sag Ok(P) tusuna basilirsa yapilan de gisiklik

kaydedilmez.

Not) Parametrenin degderi degistirilirken Sol Ok (d)/ Sag Ok (») /Yukari Ok (A) /Asagi Ok (V) tusuna basilirsa yapilan
degisiklik iptal edilmig olur.
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5. Keypad'in Programlanmasi

Drive grubunda ¢alisma frekansini 30.05 Hz' ye ayarlama

-
-
-
!

-. “0.0" da iken, Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.

[En
"
-
Nad
o

. 0.0 ‘daki ikinci 0 aktif durumdadiri.

= =
EQQG
' o
3
. .

. Sag Ok (P)tusuna bir kere basarak kusorii saga gegirin.

. 0.00 degeri ekrana gelir.

= =
EQQU
= =
N
™
3
. .

. Yukari Ok (A) tusuna, ekrana 5 degeri gelene kadar basil tutun.

=
=
S
|

-. Sol Ok () tusuna bir kere basin.

N
=
OQ
Nl
g
LR

. 0.05'deki degerin ortasindaki dijit aktif duruma gecer.

(63}
L3
S
L

. Sol Ok () tusuna bir kere basin.

i
|
U]

-. Sol Ok () tusuna bir kere basin.

':
=
U
LN

|- 00.0 degerinin ilk dijiti olan 0,aktif haliyle ekrana gelir, fakat asil dederi olan 0.05

-
-
=
<=
-
<!

degismemis olarak kalir.

~
N
g
Db
&>
=
Un

" | -. Yukar Ok (A) tusuna basarak 3 degerini ayarlayin.
W -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.

. 30.0 degeri yanip soner.

00}
L‘
Db
&>
=
Un

-. Prog/Ent (@) bir kere basin.

(o]
UM}
-
|
-
|
,

. Yanip s6nme islemi bittikten sonra ¢alisma frekansi 30.0 ayarlanmis olur.

L
.‘
o
g
w

& SV-C5 Serisinin LED gostergesinde ¢ dijiti vardir.B ununla birlikte ,di _ger haneleri_godrebilmek ve
avarlayabilmek icin Sol Ok( «)/Sag Ok(P) tusu kullanilir.

& 3. adimda, 30,0 de geri yanip sénerken Sol Ok () veya Sag Ok (») tusuna basilirsa yapilan de gisiklik

kaydedilmez.
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5. Keypad'in Programlanmasi

® 1,2.Fonksiyon ve I/0 grubundaki parametrelerin degerini degistirme

F27 parametresinin degerini 0'dayken 1’e ayarlama

T
g~}

«
C__J )
1 :— :: -. FO'da iken, Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
.=
( -. Ekrandaki kod numarasini kontrol edin.
2
( -. Yukar1 Ok (A) tusuna basili tutarak degeri 7'ye ayarlayin.
-—
3 ” -. 7 degerini ayarlandiktan sonra, Sol Ok (<) tusuna bir kere basin.
~—
A "' DU -. 07 dijitindeki O aktif duruma geger..
Lt 0 -. Yukari Ok(A) tusuna basarak bu dijiti 2 ayarlayin.
', DU -. 27 degeri ekrana gelir.
5 -
L -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere baisn.
= = . .
r ', -, -. F27 parametresine ekrana gelir.
6 - o
VLot -. Prog/Ent (@) tusuna basarak ayarlanan degeri kontrol edin.
) = e -
; "1 -. Ayarli deger O ise :
Ll -. Yukari Ok (A) basarak degeri 1'e ayarlayin.
)
8 : -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
~—
— -. Yanip sénme iglemi bhittikten sonra ekrana F27 gelir. Parametrenin degerini degistirme
9 :— ,-' ” islemi tamamlanmistir.
- -. Sol Ok (d) veya Sag Ok (») tusuna bir kere basarak ilk koda gidin.
C__J )
10 :— :: -. Ekrana F O degeri gelir.
.=

& vukandaki parametre de gerini de gistirme i slemleri ayni zamanda 2.Fonksiyon ve I/O grubu igin kullanihr .
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5. Keypad'in Programlanmasi

5.6  Calisma durumunun izlenmesi

Drive grubunda ¢ikis akiminin izlenmesi

1 Lot -. [0.0]'da iken, Yukari Ok (A) veya Asagdi Ok(V¥) tusuna [Cur] gbriinceye kadar basin.

N -. Bu parametrede c¢ikis akimi gosterir.

‘-
L L) -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basarak akimi kontrol edin.

"’ -. Cikis akimi 5.0 Adir.

L -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basarak parametre adina geri doner.

4 : 'Y - -. Cikis akiminin izlendigi koda geri doner.

-

& Drive grubundaki diger parametreleri 6rnegin dCL (DC Bara Gerilimi) veya vOL( Suriicti Cikis Gerilimi)

izlenmesinde takip edilmesi gereken islemler aynidir.
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5. Keypad'in Programlanmasi

1730 devirde dénen bir motorun Drive grubundaki Motor rpm’den nasil izlenir.

— -. Caligma frekansi birinci fonksiyon grubunun ilk koduundan gériintilenebilir. Onceden
1 ‘:‘ ”.::' ayarlanmis frekans 57.6Hz dir.
— -. Yukari Ok (A) /Asagdi Ok(¥) tusuna rPM goéziikene kadar basili tutunuz.
T -. Motor rpm bu koddan gérintilenebilir.
? '- '- )i -. Prog/Ent (@) tusuna bi kere basin.
2 W -. 1730 rpm deki son (¢ dijit olan 730 LED ded gozukdir.
Iy X -. Sol Ok (<) tusuna bi kere basin.
ﬁ -. 1730 devir sayisinin ilk t¢ dijiti 173 LED keypadte gorindr.
N (1 :’ -. Prog/Ent (@) tugsuna bir kere basin.
)
5 '- :-"-' -. rPM koduna geri doner.
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5. Keypad'in Programlanmasi

Drive grubundaki hata durumu nasil izlenir

Over- /V During
current /4 Accel
trip A
Current
Frequency

STOP/RST

I — . i
710 -. Bu mesaj asir akim hatasinda gozlenir.
1 -
L L -. Prog/Ent (@) tugsuna bir kere basin.
= = - .
-' ,-, ,-, -. Hata olustugu zamandaki ¢aligma frekansini (30.0) g0sterir.
2 -
L -. Yukari Ok (A) tusuna bsr kere basin.
= - .
r ,-, -. Hata olustugu zamandaki ¢ikig akimini gosterir.
3 -
L -. Yukari Ok (A) tusuna bir kere basin.
'l -. Islem durumu gésterilir. Hizlanma sirasinda hata olusmustur.
4 -
VoL . -. STOP/RST tusuna bir kere basin.
=
5 ‘-’ ::,—, -. Hata durumu diizeltiimistir ve ekranda “nOn” gérintilenmigtir..
=

-. Sol tarafta da gosterildigi gibi ekranda en fazla ug¢

hata bilgisi gosterilir.

Motor
overheating

Over
voltage

/ Over

¥ s /

[}
Lt

Drive group
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5. Keypad'in Programlanmasi

® Parametrelerin fabrika degerlerine gevrilmesi

H93'de butun gruplarin fabrika degerlerine ¢evrilmesi

\
j

__ANBN .
N %

[ ]
N
N

/
v
-
-

A
&
| 2

>

\‘>
&
N AN
7N

\

1 - -. HO’da, Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
-. HO'In kod numarasi gorinecektir.
2
-. Yukari (A) tusuna basarak degeri 3 yapin.
3 - -. 3 degerini ayarladiktan sonra, sol ok (<) tusuna basip kurséru sola gegirin.
-. 03 degeri gbzikecektir. 03 degerinde 0 aktif duruma geger.
4
-. Yukari ok (A) tusunu kullanarak bu degeri 9'a ayarlayin.
-. 93 degeri ayarlanir.
5
-. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
-. Parametre sayisi gorunttlenir.
6
-. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
-. llk degeri O dir.
7
-. Parametreyi aktive eden 1 degerini ayarlamak i¢in Yukari Ok (A) tusuna bir kere basin.
8 - -. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
-. Yanip sénme bitince parametre sayisina geri donecektir. Parametrelerin fabrika
9 - degerlerine ayarlanmasi tamamlanmigtir.
-. Sol (4) veya Sag (W) tuslarindan herhangi birine basin.
10 - -. HO a geri donin.
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5. Keypad'in Programlanmasi

Notlar:
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6. Temel Islemler

6. Temel iglemler

6.1 Frekans Ayarlamasi ve Temel islemler

= ikaz . Asagidaki talimatlar butiin parametrelerin fabrika degerlerine ayarlandigi varsayilarak verilmistir. Parametre
degerleri farkli ise sonuclar farkh ¢ikabilir. Bu durumda, parametre de@erlerini (Bkz sayfa 10-17) fabrika degerlerine

ayarlayin ve asagidaki drnekleri takip edin.

Keypad Uzerinden Frekans Ayarlanmasi & terminaller Uzerinden i gletim

1 -. AC besleme gerilimini surriictiye baglayin.

. 0.0 gorundigunde, Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.

N
'

-. Solda da gorindugi gibi 0.0 daki ikinci dijit parlayacaktir.

w
DED
™l
™ -
|

-. Sol Ok () tusuna iki kere basin.

-. 00.0 goéruntilenecektir ve ilk O parlayacaktir.

N
™ -
Ly |
™ =
L3
= <
US|

-. Yukari Ok (A) tusuna basin.

(5 -. 10.0 ayarlanmistir. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
{

-. 10.0 yanip stnecektir. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.

-. Yanip sbnme bittiginde ¢alisma frekansi 10.0 Hz olarak ayarlanmis olacaktir.

-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasini kisa devre yapin.

-. FWD (ileri calisma) lambasi yanip sdbnmeye baslar ve hizlanma frekansi LED keypad Uizerinde
gO6zikr.
-. Calisma frekansi 10Hz'ye ulastiginda,ekranda 10.0 degeri gézukdr.

-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki kisa devreyi kaldirin.

-. FWD lambasi yanip sdnmeye baslar ve yavaslama frekansi LED keypad ekranda gozikdir.

o

~
o e

8 [
-. Calisma frekansi 0 Hz'ye ulastiginda, FWD lambasi séner ve ekrana 10.0 degeri ¢ikar.
e L1(R)
220VAC 10 Hz
-0 L2(S)
P
Freq.
P1
N P P1(FX)-CM | ON ] OFF
Baglantisi Calisma sekli
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6. Basic operation

Potansiyometre Uzerinden frekans ayari & Terminalle  r (izerinden cali sma

1 -. AC beslemeyi invettre girin.
2 -. 0.0 degeri goriindiikten sonra Yukari Ok (A) tusuna dort kere basin.
-. Frq parametresi ekrana gelir.Frekans ayar modu segilebilir.
3
-. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
-. Karsiniza 0 degeri ¢cikar(Keypad lzerinden frekans atama).
4
-. Yukari Ok (A) tusuna iki kere basin.
5 -. Degeri 2 (Potansiyometre izerinden frekans atama) ayarlayin, Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
-. Frq parametresi 2 de@eri yanip séndikten sonra tekrar ekrana gelir.
6
-. Potansiyometreyi Maks.veya Min.yonlerini kullanarak frekansi 10.0 Hz'ye ayarlayin.
-. P1(FX) ve CM terminallerini kisa devre yapin. (Asagidaki baglanti semasina bakin).
-. FWD lambasi yanip sénmeye baslar ve hizlanma frekansi LED keypad Uzerinde goézukiir.
70
-. Calisma frekansi 10Hz'ye eristiginde,ekrandaki deger solda gosterildigi gibi ekrana gelir.
-. P1(FX) ve CM terminalleri arasiindaki kisa devreyi kaldirin.
-. FWD lambasi yanip sénmeye baslar ve yavaglama frekansi LED keypad lzerinde gozikdr.
8 Z -. Calisma frekansi 0 Hz'ye ulastiginda,FWD lambasi soner ve ekrana solda gosterildigi gibi 10.0
degeri gelir.
MIN
. 10 Hz
—0 L1(R)
220VAC__
—0 L2(s)
p Freq.
i PL(FX)-CM [ ON | oFF
P1(FX) y—= ©
G CM 4—|
Baglantisi Calisma sekli
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6. Basic operation

Potansiyometre Uzerinden frekans ayari & Run tu

su Uzerinden ¢ali sma

1 -. AC beslemeyi invettre girin.
2 -. 0.0 degeri gorundikten sonra Yukari Ok (A) tusuna ug¢ kere basin.
-. drv ekrana gelir. Calisma ayar modu secilebilir.
3
-. Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin.
@ -. Karsiniza 1 degeri ¢ikar. (“1” kontrol terminalleri Gzerinden ¢alisma)
4
-. Prog/Ent (@) tusuna basin ve Asagi Ok ('¥) tusuna bir kere basin.
5 -. Degeri “0” ayarladiktan sonra, Prog/Ent (@) tusuna basin.
- “drv”, “0” degeri yanip sondiikten sonra ekrana gelir.Kepad tzerindeki Run tusu tizerinden yapilir.
6
-. Yukari Ok (A) tusuna bir kere basin.
-. Farkh frekans ayar metodu bu parametre izerinden ayarlanabilir.
7
-. Prog/Ent (@) tusuna basin.
-. Karginiza “0” degeri gelir.(“0” keypad Uizerinden galisma).
8
-. Yukari Ok (A) tusuna iki kere basin.
9 -. Deger “2” (Potansiyometre lzerinden frekans ayari)ayarladiktan sonra,Prog/Ent (@)tusuna basin.
-. “Frq” kodu 2 degeri yanip séndiikten sonra ekrana gelir.Frekans ayari keypad tizerindeki
10 potansiyometre Uzerinden ayarlanir.
-. Potansiyometreyi Maks.veya Min.yonlerini kullanarak frekansi 10.0 Hz'ye ayarlayin.
-. Keypad Uzerindeki Run tusuna basin.
. -. FWD lambasi yanip stner ve hizlanma frekansi LED keypad Uzerinde gdzukar.
11 |,
-. Calisma frekansi 10Hz'ye eristiginde,ekrana solda gdsterildigi gibi 10.0 degeri gelir.
-. STOP/RST tusuna basin.
-. FWD lambasi yanip sbnmeye baslar ve yavaslama frekansi LED keypad Uzerinde gdzukdir.
12 Z -. Calisma frekansi OHz'ye eristiginde,FWD lambasi soner ve ekrana solda gosterildigi gib 10.0
degeri gelir.
—-5¢ L1(R) 10 Hz
220VAC
—0 L2(S)
P Freq.
P1
N Runkey []
G STOP/RST key 1
Baglantisi Calisma sekli
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6. Basic operation

Notlar:
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7. Fonksiyon listesi

7. Fonksiyon listesi

Drive Grubu
LED Min/Maks Fabrika  Caligirken
Parametre adi Tanimil Sayfa
display degeri ayarlari  ayarlanma
0.0 [Frekans 0/400 = Bu parametre suriictinun ¢ikis frekansini 0.0 (@) 9-1
komutu] [Hz] komuta eder.

= Dururken : Frekans Komutu

= Calisirken : Cikis Frekansi

=  Coklu adim Calismada: Coklu- adim
frekansi 0.

=  F21 deki degerden buyuk bir degere

ayarlanamaz- [Max frekans].

ACC [Hiz.Zamani] 0/6000 =  Coklu-Hiz./Yav. igsleminde, bu parametre 5.0 @) 9-10

dEC [Yvs.Zamani] [saniye] Hiz./Yav. zamani O olarak davranir. 10.0 0] 9-10

Drv [Strme modu] | 0/3 0 | Keypad uzerindeki Run/Stop tusuyla 1 X 9-7
(Run/Stop Kontrol FX': Motor ileri calisma 9-78
modu) ! terminalleri | RX : Motor geri ¢calisma

Gzerinden | FX: Run/Stop segilebilir.

Run/Stop RX: Motoru ters déndirme

3 | Haberlesme secenegi ile ¢alistirma

Frq [Frekans 0/8 0 | Dijital Keypad 1 den ayarlama 0 X 9-1
modu] 1 Keypad 2 den ayarlama 9-1
Analog Keypad (V0) lGzerindeki 9-2
? potansiyometreden ayarlama
3 V1 terminalinden ayarlama 9-3
4 | terminalinden ayarlama 9-3
Keypad + | terminal lerindeki 9-4
° potansiyometreden ayarlama
6 V1+l terminalinden ayarlama 9-4
Keypad + V1 terminalindeki 9-5
! potansiyometreden ayarlama
8 Modbus-RTU haberlesmesi
St1 [1-Hiz 0/400 Bu parametre Coklu-Adim frekansini Coklu- 10.0 (@) 9-6
frekansi] [Hz] Adim calistirmada 1 e ayarlar.
St2 [2-Hiz Bu parametre Coklu-Adim frekansini Coklu- 20.0 0] 9-6
frekansi] Adim ¢alistirmada 2 ye ayarlar.
St3 [3-Hiz Bu parametre Coklu-Adim frekansini Coklu- 30.0 0] 9-6
frekansi] Adim ¢alistirmada 3 e ayarlar.
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7. Fonksiyon listesi

Drive Grubu
LED Min/Maks Fabrika | Caligirken
Parametre adi Tanimii Sayfa
display degeri ayarlari | ayarlanma
CUr [Cikis Akimi] Bu parametre motora giden ¢ikis akimini - - 111
gOsterir.
rPM [Motor RPM] Bu parametre motorun donis sayisini gosterir - - 111
(RPM).
dCL [Invertor DC Bu parametre sirtcinin igindeki DC baglanti - - 11-1
bara gerilimi] gerilimini gosterir.
vOL [Kullanici Bu parametre H73 deki secilmig olan degeri VOL - 11-2
gosterge gosterir. - [izlenmek istenen degerin secimi].
secimi] vOL | Cikis gerilimi
POr | Cikis gucu
tOr | Tork
nOn [Ariza Bu parametre hata anindaki frekans ve calisma - - 11-2
Gosterimi] durumlari hakkinda hata tiplerini gértntiler.
drC [Motor dénme | Fir Bu parametre - [Drive mode] 0 ya da 1 olarak F (0] 9-7
yonunin ayarlandiginda- motorun ydninu ayarlamakta
segimi] kullanihr.
F ileri
r Geri

7-2

SV-iC5



7. Fonksiyon listesi

1.Fonksiyon grubu

LED Min/Maks Fabrika = Calisirken
Parametre adi Sayfa
display Degeri ayarlari  ayarlanma
FO [Gegme kodu] | 0/60 Bu parametrenin igine istenilen kod numarasi 1 (0] 5-5
yazilarak o koda direk gegilir.
F1 [lleri/ 0/2 0 ileri ve geri calisabilme akiif. 0 X 9-8
Geri galismayi 1 ileri calismayi engelle.
engelleme] 2 Geri ¢calismay! engelle.
F2 [Hizlanma tipi] | 0/1 0 Lineer 0 X 9-13
F3 [Yavasla tipi] 1 S-egrisi
F4 [Stop modu 0/2 0 Yavaglatarak durduruma 0 X 9-18
secimi] 1 | DC frenlemeyle durdurma
2 Serbest Durdurma
F8 [DC fren 0/60 [Hz] | = Bu parametre DC frenlemenin baglayacagi 5.0 X 10-1
1) baslatma frekansi ayarlar.
frekansi] =  F23 deki degerden daha dusik bir deger
secilemez. - [Baglama Frekansi].
F9 [DC Fren 0/60 [sn] = DC frenleme frekansina ulasildiginda, 1.0 X 10-1
bekleme surlicti DC frenlemeye baslamak igin ¢ikis
zamani] vermeden 6nce ayarlanan sure kadar bekler.
F10 [DC Fren 0/200 =  Bu parametre motora uygulanacak DC 50 X 10-1
gerilimi] [%0] gerilimi ayarlar.
=  H33 daki deger oraninda ayarlanir —
[Motorun nominal akimi].
F11 [DC Fren 0/60 [sn] =  Bu parametre durma esanasindaki motora 1.0 X 10-1
zamani] uygulanan DC akiminin zamanini ayarlar.
F12 [DC Fren start | 0/200 =  Bu parametre motor calismaya 50 X 10-2
gerilimi] [%0] baslamadan dnce ulgulanacak DC geriliminin
oranini ayarlar.
=  H33 ln yizdesi olarak ayarlanir —
[Motorun nominal akimi].
F13 [DC Fren 0/60 [sn] = Motor hizlanmadan énce DC fren baslama 0 X 10-2
start zamani] zamani i¢in motora DC gerilim uygulanir.
F14 [Motor 0/60 [sn] =  Bu parametre Sensorsiiz vektér 1.0 X 10-11

manyetiklenme

zamani]

kontroliinde motorun hizlanmasindan 6nce

motora uygulanacak akimin zamanini ayarlar.

1) : Bu fonksiyonuu gérmek icin (DC Frenlemeyle durma) F4 U 1 e ayarlayin.
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7. Fonksiyon listesi

1.Fonksiyon grubu

I ELS Fabrika

LED

display

Parametre adi

Degeri

ayarlari

Caligirken

ayarlanma

Sayfa

F20 [Jog frekansi] 0/400 =  Bu parametre Jog ¢alismasi igin frekans 10.0 (0] 10-3
[Hz] ayari yapar.
=  F21 deki deg@erin Ustiindeki bir deger
ayarlanamaz — [Max frekans].
F21 [Maksimum 40/400 * =  Bu parametre sirtcunin ¢ikis 60.0 X 9-19
frekans] [Hz] yapabilecegi en yuksek frekans degerini
ayarlar.
= Hizlanma/Yavaslama icin referans
frekansidir.(Bkz H70)
= Eger H40 3'e ayarlanmissa (Sensdrsiiz
Vektor), 300Hz * e kadar ayarlanabilir..
= |kaz : Higbir frekans de §eri Max. frekans
degerinin Ustline ayarlanamaz.
F22 [Base frekansi] | 30/400 = Sdrlcl, motora nominal gerilimini bu 60.0 X 9-15
[Hz] frekansta verir (motorun etiket dedgerine
bakin). 50Hz’lik motor kullandiginizda, bunu
50HZz’e ayarlayin.
F23 [Start frekansi] | 0/10 = Sdrlcd cikig gerilimini bu frekansta 0.5 X 9-19
[Hz] vermeye baslar.
= Bu frekans alt limtidir.
F24 [Frekans 0/1 =  Bu parametre ¢alisma frekansinin st ve 0 X 9-19
Ust/Alt limit alt limit degerlerini ayarlamada kullanilhr.
secimi]
F25 [Ust limit 0/400 = Bu parametre ¢alisma frekansinin st limit 60.0 X
2) frekansi] [Hz] degerini ayarlar.
=  F21 deki degerin yukarisinda bir deger
secilemez — [Max frekans].
F26 [Alt limit 0/400 =  Bu parametre calisma frekansinin alt limit 0.5 X
frekansi] [Hz] degerini ayarlar.
= F25den fazla - [Ust limit Frekansi] ve F23
den az olamaz- [Baglama frekansi].
F27 [Tork artirma 0/1 0 Manduel tork arttirma 0 X 9-17
segimi] 1 Otomatik tork arttirma.
F28 [ileri yonde 0/15 [%] =  Bu parametre motorun ileri calisma 5 X 9-17
tork artirma] durumunda arttirilacak tork miktarini ayarlar.
=  Max ¢ikis gerilimi yuzdesiyle orantilidir.
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7. Fonksiyon listesi

1.Fonksiyon grubu

LED Min/Maks Fabrika = Calisirken
Parametre adi Sayfa
display Degeri ayarlari  ayarlanma
F29 [Geri ydnde = Bu parametre motor ters yonde ¢alisirken 5 X 9-17
tork artirma] tork miktarini ayarlar.
= Maks.c¢ikis geriliminin yuzdesiyle
orantihdir.
F30 [VIF tipi] 0/2 0 {Lineer} 0 X 9-15
1 {Kare} 9-15
2 {Kullanici tarafindan atanan V/F tipi} 9-16
F31 [Kullanici V/IF 0/400 [Hz] | =  Bu parametrenin aktif duruumda olmasi 15.0 X 9-16
3) frekansi 1] icin F30 — [V/F tipi] parametresini 2'ye
F32 [Kullanici V/IF 0/100 [%] {Kullanici tarafindan atanan V/F}ayarlayin. 25 X
gerilimi 1] = F21 - [Maks. frekansi] Uzerinde
F33 [Kullanici V/IF 0/400 [Hz] ayarlanmaz. 30.0 X
frekansi 2] = Cikis geriliminin degeri H70 — [Motor
F34 [Kullanic V/F 0/100 [%] gerilim orani] parametresinin ylzdesiyle 50 X
gerilimi 2] orantilidir.
E35 [Kullanict V/F 0/400[Hz] | = Burada alt siradaki parametreleri ust 45.0 X
frekansi 3] siradaki parametrelerin degerinden blyik
F36 [Kulllanict V/F 0/100 [%] degerlere ayarlanamaz. 75 X
gerilimi 3]
F37 [Kullanici V/IF 0/400 [Hz] 60.0 X
frekansi 4]
F38 [Kullanici V/IF 0/100 [%] 100 X
gerilimi 4]
F39 [Cikis 40/110 = Bu parametre ¢ikis geriliminin miktarini 100 X 9-16
geriliminin [%0] ayarlar.
ayarlanmasi] ] Giris geriliminin ylzdesiyle orantilidir.
F40 [Enerji-koruma | 0/30 [%] = Bu parametre yikin durumuna gore ¢ikis 0 0 10-
seviyesi] gerilimini dugtrdr. 12
F50 [Elektronik 0/1 =  Bu parametre motor asiri IsSinma durumu 0 0 12-1
sicaklik varsa aktif duruma getirilir.(Zamanla ters
secimi] orantil).
2) Sadece F24 (Ust/Alt limit secimi) 1’e ayarlandi§inda aktif duruma geger.
3): F30 kodu 2'ye (Kullanici tarafindan atanan V/F tipi ) ayarlandiginda aktif duruma geger.
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7. Fonksiyon listesi

1.Fonksiyon grubu

LED Min/Maks Fabrika  Calisirken
Parametre adi Sayfa
display Degeri ayarlari ayarlanma
F51 [1 dakika igin 50/200 = This parameter sets max current capable 150 0 12-1
4) electronik [%0] of flowing to the motor continuously for 1
sicakhk minute.
seviyesi] = H33 - [Motor nominal akimi] kodunun
ylizdesiyle orantilidir.
= F52 —[Surekli elektronik sicaklik seviyesi]
kodunun altinda bir degere ayarlanamaz.
F52 [Strekli = Bu parametre motor surekli ¢alisirken ki 100 0
elektronik akim miktarini ayarlar.
sicaklik = F51 - [1 dakika icin elektronik sicakhk
seviyesi] seviyesi] kodundan buyuk deger girilemez .
F53 [Motor 0/1 0 Standart motor saftina direk bagh 0 0
sogutma sogutma fan tipli.
metodu] 1 Motora ilave sogutma fanli takilmis
tipi.
F54 [Asiri yuk uyari | 30/150 = Bu parametre surlicinin rélesine veya 150 0 12-2
seviyesi] [%] Cok-fonksiyonel c¢ikis terminaline motordaki
akim miktarina gére alarm sinyal cikigl
verir.(Bkn 154, 155).
= H33- [Motor nomainal akimi] kodunun
ylzdesiyle orantilidir.
F55 [Asiri yuk uyari | 0/30 [sn] =  Bu parametre motordaki akim degeri F54- 10 0
zamani] [Asir yuk uyari seviyesi] kodundan F55-[Asiri
yuk uyarl zamani] suresince buylk olursa
alarm sinyal ¢ikisi verir.
F56 [Asiri yuk hata | 0/1 = Bu parametre motorda asirn yuklenme 1 0 12-3
secimi] oldugunda suriicinin ¢ikisini keser.
F57 [Asir yiuk hata | 30/200 = Bu parametre asin yik akim miktarini 180 0
seviyesi] [%0] ayarlar.
= H33- [Motor nominal akimi] kodunun
ylzdesiyle orantulidir.
F58 [Asiri yik hata | 0/60 [sn] =  Bu parametre motordaki akim degeri F57- 60 0
zamani] [Asiri yik hata seviyesi] kodundan F58-
[Asiri yUk hata zamani] siresince buyik
olursa sirtcinun ¢ikisini keser.
4): F50 parametresi 1'e ayarlandiginda bu parametre aktif duruma gecer.
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7. Fonksiyon listesi

1.Fonksiyon grubu

LED Min/Mak Fabrika = Caligirken
Parametre adi Sayfa
display degeri ayarlari ayarlama
F59 [Kaybi énleme | 0/7 =  Bu parametre sirticiinin hizlanma 0 X 12-3
segimi] esnasinda,yavaglama esnasinda veya sabit

hizda calirken ki tork kaybini énlemede

kullanilir,

Yavaglama |Sabit hizda|Hizlanma
Esnasinda | Calisirken Esnasinda
Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 - - -

1 - - v

2 - v -

3 - v v

4 v - -

5 v - v

6 v v -

7 v v v

F60 [Kaybi 6nleme | 30/150 =  Bu parametre sirticiinin hizlanma 150 X 12-3
seviyesi] [%0] esnasinda,yavaglama esnasinda veya sabit

hizda galisirken olusan tork kaybindaki akimin
miktarini ayarlar.
= H33- [Motor nominal akimi] parametresinin

ylizdesiyle orantilidir.
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7. Fonksiyon listesi

LED
display

Parametre

adi

Min/Mak

degeri

Fabrika

ayarlari

2.Fonksiyon grubu

Calisirken

ayarlama

Sayfa

HO [Gegme kodu] | 1/95 Bu parametrenin igine istenilen kod numarasi 1 (@) 5-5
yazilarak o koda direk gegilir.
H1 [Anza kaydi 1] | - = Bu parametre siriicinun hata anindaki nOn - 11-4
H2 [Aniza kayd1 2] | - frekansini,akimini ve hizlanma/yavaglama non -
H3 [Ariza kaydi 3] | - durumunu kaydeder. (Bknz sayfa 1000). non -
H 4 [Ariza kaydi 4] | - = En son hatayi otomatik olarak H 1- [Ariza non .
H5 [Ariza kaydi 5] | - kaydi 1] kodunda saklar. non )
H6 [Aniza kaydi 0/1 =  Bu parametre H1-5 kodlarinda kaydedilen 0 (0]
Reset | hata kayitlarini siler.
H7 [Dwell F23/400 =  Motora dwell frekansi H8-[Dwell zamani] 5.0 X
frekansi] [HZ] suresince uygulandiktan sonra motor ¢alisma
frekansnyla hizlanmaya baslar.
= [Dwell frekansi] F21-[Maks. Frekans] ile
F23-[Start frekansi] arasinda bir degere
ayarlanabilir.
H8 [Dwell zamani] | 0/10 [sec] | =  Bu parametre dwell isleminin zamanini 0.0 X
ayarlar.
H10 [Frekansa 0/1 = Bu parametre makinan yapisinda 0 X 9-20
gecme secimi] olusabilecek ,istenilmeyen rezonans ve
vibrasyonlari énlemek igin  frekans gegme
degerlerini ayarlar.
H11 [Alt limit 0/400 = Calisma frekansi H11 ile H16 kodlari 10.0 X
1) frekansina [Hz] arasindaki degerlere ayarlanamaz.
gecme 1] =  Burada alt siradaki parametreleri tst
H12 [Ust limit siradaki parametrelerin degerinden blyik 15.0 X
frekansina degerlere ayarlanamaz
gecme 1]
H13 [Alt limit 20.0 X
frekansina
gecme 2]
H14 [Ust limit 25.0 X
frekansina
gecme 2]
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7. Fonksiyon listesi

2.Fonksiyon grubu

LED Parametre Min/Mak Fabrika  Calisirken
Sayfa
display adi degeri ayarlari ayarlama
H15 [Alt limit 30.0 X
frekansiina
gecme 3]
H16 [Ust limit 35.0 X
frekansina
gecme 3]
H17 S-Egrisi 1/100 [%] | Egrideki hizlanma/yavaglama baslangic 40 X 9-13
Hiz./Yvs. start degerini ayarlamada kullanilir.Eger deger
tarafi buyurse lineer alan daha da kuculur.
H18 S-Egrisi 1/100 [%] | Egrideki hizlanma/yavaglama son degerini 40 X
Hiz./Yvs. son ayarlamada kullanilir.Eger deger biyirse lineer
tarafi alan daha da kugulur.
H19 [Cikis faz 0/1 = Invertoriin ¢ikis (U, V, W) fazlarindan biri 0 (0] 12-5
kaybinda dizglin baglanmadiysa suriict ¢ikigini
koruma secimi] kesmeyi ayarlar.
H20 [Besleme 0/1 =  Bu parametre aktif duruma gegmesi icin 0 (0] 9-9
verilince drv parametresinin 1 veya 2'ye (Kontrol
caligmaya terminalleri Uzerinden Run/Stop) ayarlanmali.
baslama =  FXveya RX terminali ON konumundayken
secimi] surlclye besleme verildiginde motor
hizlanmaya baslar.
H21 [Restart after 0/1 = Bu parametrenin aktif duruma ge¢mesi icin 0 (0]
fault reset] drv parametresini 1 veya 2'ye (Kontrol
terminalleri Uzerinden Run/Stop) ayarlanmal.
=  FXveya RX terminali ON konumundayken
ariza resetlendikten sonra motor hizlanmaya
baslar.
1) Ekranda gérunmesi i¢in H10 parametresini 1'e ayarlayin.
# F2,F3 kodlari 1 S-Egrisine ayarlandidiinda H17, 18 parametreleri kullanilir.
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7. Fonksiyon listesi

2.Fonksiyon grubu

LED Parametre Min/Mak Fabrika | Caligirken
Sayfa
display adi degeri ayarlari ayarlama
H22 [Hiz  Arama | 0/15 = Bu parametre siriicinin motoru ¢aligtirmasi 0 (0] 10-12
2) Secimi] esnasinda olusabilecek hatalari 6nlemek igin
aktif duruma gecer.
1. H20- |2.Anlk 3.Ariza 4.Normal
[Besleme | besleme olduktan | hizlanma
Verilince | kesilmesinde | sonra
Start] tekrar tekrar
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 - - - v
2 - - v
3 - - v v
4 - v - .
5 - v - v
6 - v v
7 - v v v
8 v - - -
9 v - - v
10 v - v -
1 v - v v
12 v v - -
13 v v - v
14 v v v -
15 v v v v
H23 [Hiz aramada | 80/200 = Bu parametre hiz arama esnasinda akim 100 o 10-12
akimseviyesi] | [%] miktarini ayarlar.
=  H33- [Motor nominal akimi].parametresinin
ylizdesiyle orantilidir.
H24 [Hiz aramada | 0/9999 =  Bu parametre hiz aramada Oransal kazanci 100 (0]
P kazanci ] ayarlar.
H25 [Hiz aramada | 0/9999 =  Bu parametre hiz aramada integral kazanci 1000 (0]
| kazanci] ayarlar.

2) #4.Normal acceleration has first priority. Even though #4 is selected along with other bits, Inverter starts Speed search #4.
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7. Fonksiyon listesi

LED
display

Parametre adi

Min/Mak

degeri

= Bu parametre hata resetlendikten sonra

Fabrika

ayarlari

2.Fonksiyon grubu

Caligirken
Sayfa
ayarlama

H26 [Otomatik 0/10 0 ] 10-15
tekrar calisma otomatik tekrar ¢calisma sayisini ayarlar.
sayisl] = Otomatik tekrar calisma sayisinca aktif
durumda kalir.
= Bu parametre sadece [drv] parametresi 1
veya 2 {Run/Stop via control terminal}'ye
ayarlanirsa aktif durumda kalir.
=  Bu parametre bazi hatalarda (OHT, LVT,
EXT, HWT ) aktif olmaz.
H27 [Otomatik 0/60 [san] | = Bu parametre otomatik tekrar calisma 1.0 (@)
tekrar calisma sayis| arasindaki zamani ayarlar.
zamani]
H30 [Motor tip 0.2/22 |02 0.2 kw %)4 X 10-6
secimi] 0.4 0.4 kW
0.75 0.75 kW
1.5 1.5 kw
2.2 2.2 kW
H31 [Motor kutup 2/12 = This setting is displayed via rPM in drive 4 X
sayIsl] group.
H32 [Kayma 0/10 _ rpmx P 3.0 X
frekansi orani] | [Hz] . o=t _( 120 j 2)
Formiilde, fs= Kayma frekans orani
fr= Motor Frekansi
'PM = Motor devri(RPM)
P = Motor kutup sayisi
H33 [Motor nominal | 1.0/20 =  Motor etiket degerindeki akimi girin. 1.8 X
akimi] [A]
H34 [Yuksuz Motor | 0.1/12 = Motoru bosta calistirirken ki akim degerini 0.9 X 10-6
Akimi] [A] girin.
= Eger yuksuzken ki akim degerini 6lgmeniz
zorsa motor nominal akim degerinin 50 %
degerini girin.
H36 [Motor verimi] | 50/100 = Motor verimini  girin.(Motor  plakasi 72 X
[%0] Uzerindeki degeri girin).
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7. Fonksiyon listesi

2.Fonksiyon grubu

LED Min/Mak Fabrika = Caligirken
Parametre adi Sayfa
display degeri ayarlari ayarlama
H37 [YUk ataleti 0/2 =  Motor atalet oranina goére asagidakilerden 0 X 10-6
orani] birini segin.
0 Motor ataletinden 10 kez daha az
1 Motor ataleti yaklagik 10
degerinde
2 Motor ataleti 10 katindan fazla
H39 [Tasima 1/15 =  Bu parametre motordan duyulan sesi 3 (0] 10-16
frekansi [kHZz] ayarlamada kullanilir .Eger bu deger yuksek
secimi] bir degere ayarlanirsa sirtcudeki kagak akim
degerini ve sirictdeki sesin artmasina
neden olur.
H40 [Kontrol mod 0/3 0 {Volt/frekans Kontrol} 0 X 9-15
segimi] 1 {Kayma kompanzasyon kontrol} 10-6
2 {PID Geribesleme kontrol} 10-8
3 {Sensoérsiiz vector kontrol} 10-11
H41 [Otomatik 0/1 =  Bu parametre 1'e ayarlanirsa, H42 ve H43 0 X 10-10
tanitma] parametrelerine otomatik olarak deger atar.
H42 [Stator direnci | 0/5.0[Q] =  Motor stat6r direncinin degeridir. - X
(Rs)]
H44 [Kagak akim 0/300.0 = Motorun statdr ve rotor bobininin kagak - X
(Lo)] [mH] akim degeri girilir.
H45 Sensdrsuz P 0/32767 = Sensorsuz kontrolde P kazancini 1000 o
kazanci ayarlamada kullantlir.
H46 Sensorsoz | = Sensorsuz kontrolde | kazancini 100 (0]
kazanci ayarlamada kullanilir.
H50 [PID 0/1 0 | Terminal girisi (0 ~ 20 mA) 0 X 10-8
3) Geribesleme 1 V1 Terminal girigi (0 ~ 10 V)
segimi]
3) : Eger H40 parametresi 2'ye  (PID kontrol) ayarlanirsa bu parametreler ekranda gdzukar.
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7. Fonksiyon listesi

LED Parametre Min/Mak

display adi degeri

Fabrika

ayarlar

2.Fonksiyon grubu

Caligirken

ayarlama

Sayfa

H51 [PID 0/999.9 =  Bu parametre PID kontrolinde kazanglari 300.0 (0] 10-8
kontroliinde P | [%] ayarlamada kullanilir.
kazancini
ayarlar]
H52 [PID 0.1/32.0 1.0 o 10-8
kontroliinde [sec]
integral
zamani
ayarlar
(I kazanci)]
H53 PID 0.0 /30.0 0.0 o] 10-8
kontroliinde [sec]
Turevsel
zamani
ayarlar.
(D kazancr)
H54 PID 0/999.9 = PID kontroliinde ileri kazanci besler. 0.0 O 10-8
kontroliinde F | [%]
kazanci
H55 [PID'de ¢ikis 0/400 =  Bu parametre PID kontroliinde ¢ikis 60.0 (0] 10-8
frekans limiti] [Hz] frekansini limitler.
=  F21-[Maks.frrekans] ve H23-[Start
frekansi] arasindaki bir degere ayarlanabilir.
H70 [Hiz./Yvs.)icin | 0/1 0 The Accel/Decel time is the time that 0 X 9-10
Referans takes to reach the F21 — [Max
Frekansi] frequency] from 0 Hz.
1 The Accel/Decel time is the time that
takes to reach a target frequency from
the run frequency.
H71 [Hiz./Yvs. 0/2 0 Ayarlama birimi: 0.01 saniye. 1 (0] 9-11
zaman birimi 1 Ayarlama birimi: 0.1 saniye.
ayari] 2 Ayarlama birimi: 1 saniye.
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7. Fonksiyon listesi

2.Fonksiyon grubu

LED Parametre Min/Mak Fabrika  Calisirken
Sayfa
display adi degeri ayarlari ayarlama
H72 [Besleme 0/13 =  Bu parametre ile siricilye besleme 0 (@) 11-2
verildiginde verildigi anda ekranda gorulmesi istenilen
ekranda parametrenin ekranda gdésterilmesini
gbriinmesi ayarlamada kullanilir.
istenilen 0 Frekans komutu
degerin 1 Hizlanma zamani
atanmasi] 2 Yavaslama zamani
3 Siirme modu
4 Frekans modu
5 1.Hiz frekansi
6 2.Hiz frekansi
7 3.Hiz frekansi
8 Cikis akimi
9 Motor devri [rpm]
10 Invertér DC bara gerilimi
11 User display select
12 Hata gostergesi
13 Motor dénlis yonu
H73 [Secilen 0/2 =  Asagidaki degerlerden biri vOL - [Kullanici 0 (@) 11-2
degerin gosterge sec¢imi] Uzerinden izleme.
izlenmesi] 0 Cikig gerilimi [V]
1 Cikis guct [kW]
2 Tork [kgf Cm]
H74 [Motor devir 1/1000 =  Bu parametre motorun ekranda 100 (@) 11-1
[rpm] gbsterge | [%] gostermesi gereken devir degerini
ayari ayarlamada kullanilir.
RPM = (%j x Hm
H31 100
H79 [Yazlim 0/10.0 =  Bu parametre sirliciiniin yazilim 1.0 X
versiyonu] versiyonunu gosterir.
H81 [2nd motor Hiz. | 0/6000 =  Bu parametre 120-124 kodlarindan biri 5.0 (@) 10-16
Zamani] [saniye] 12'ye {2nd motor secimi} ayarlandiginda ve
H82 [2™ motor terminal ON konumuna alindiginda aktif 10.0 @)
Yvs. zamani] duruma geger.
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7. Fonksiyon listesi

H83

[2" motor
base

frekansii]

30/400
(HZ]

H84

[2" motor V/F

tipi]

0/2

H85

[2" motor ileri
yonde tork

artirma]

H86

[2"* motor geri
yonde tork

artirma]

0/15 [%]

H87

[2" motor
kayip 6nleme

seviyesi]

30/150
[%]

H88

[1.dakika i¢in
2" motor
Electronik
sicaklik

seviyesi]

H89

[Kalici 2™
motor
elektronik
sicaklik

seviyesi]

50/200
(%]

H90

[2" motor

nominal akimi]

0.1/20
(Al

60.0

150

150

100

1.8

10-16

H93

[Parametre
fabrika
ayarlarina

cevirme]

0/5

Bu parametre bitiin parametreleri veya

gruplar fabrika degerine ¢evirimede kullanilhr.

0

1

Bitiin parametre gruplarini fabrika

degerine gevirir.

Sadece Drive grubu

Sadece Fonksiyon grubu 1

Sadece Fonksiyon grubu 2

2
3
4
5

Sadece I/O grubu

10-17

H94

[Sifre kaydi]

O/FFF

H95-[Parametre kiliti] icin sifre.

10-18

7-15
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7. Fonksiyon listesi

H95 [Parametre O/FFF Bu parametre H94'te kaydedilen sifre ile 0 (0] 10-19
kiliti] parametrelerin programlanmasini énler.
UL (Unlock) Parametre degistirilir.
L (Lock) Parametre degistiriimez.
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7. Fonksiyon listesi

1/0 grubu
LED Parametre Min/Mak Fabrika  Calisirken
Sayfa
display adi degeri ayarlari ayarlama
10 [Gegme kodu] | 0/63 Bu parametrenin igine istenilen kod numarasi 1 (@) 5-5
yazilarak o koda direk gegilir.
11 [VO girisinin 0/9999 Bu parametre keypad lizerindeki 10 (@) 9-2
fitreleme potansiyometreden gelen analog sinyal girigi
zaman sabiti] ayarini yapar.
12 [VO girisi Min 0/10 VO giriginin minimum gerilimini ayarlar. 0 0]
gerilimi] V]
13 [I 2'ye gore 0/400 VO minimum girisine gére minimum frekansi 0.0 (@)
Frekans ] [HZ] ayarlar.
14 [VO girisi 0/10 VO girisinin maksimum gerilimini ayarlar. 10 0]
Maks. V]
Gerilimi]
15 [I 4’e gore 0/400 VO maksimum giris gerilimne gére maksimum 60.0 (@)
Frekans] [HZ] frekansi ayarlar.
16 [V1 girisi 0/9999 V1 girisinde filtreleme zaman sabitini ayarlar. 10 (0] 9-3
Filtreleme
zaman sabiti]
17 [V1 girisi Min 0/10 V1 girisi minimum gerilimini ayarlar. 0 (0]
gerilimi] V]
18 [I 7'ye gore 0/400 V1 minimum girisine gére minimum frekansi 0.0 (@)
Frekans] [Hz] ayarlar.
19 [V1 girisi 0/10 V1 girisi maksimum gerilimini ayarlar. 10 (0]
maks. Gerilim] | [V]
110 [19agore 0/400 V1 maksimum giris gerilimine gére maksimum 60.0 (@)
Frekans] [Hz] frekansi ayarlar.
111 [ I girisi 0/9999 | girisi fitireleme zaman sabitini ayarlar. 10 (0] 9-4
Filtreleme
zaman sabiti]
112 [l girisi 0/20 | girisi minimum akimini ayarlar. 4 (@)
minimumakmi] | [mA]
113 [112'ye gbre 0/400 | girisinin minimum akim girigine gore frekansi 0.0 (@)
Frekans] [Hz] ayarlar.
114 [I girisi maks. 0/20 | girisi maksimum akimini ayarlar. 20 (@)
Akim] [mA]
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7. Fonksiyon listesi

1/0 grubu
LED Parametre Min/Mak Fabrika  Calisirken
display adi degeri ayarlar ayarlama
115 [114e gore 0/400 | girisinin maksimum akim girigine gore 60.0 (0]
Frekans] [Hz] maksimum frekansi ayarlar.

116 [Analog giris 0/2 0 Kullanilamaz 0 (0] 12-7
sinyal 1 12/7/12 girilen deg@erlerden yarisindan
kaybindaki daha az.
tavri] 2 | 2/7/12 girilen degerlerin altinda

120 [Cok- 0/24 0 ileri(Forward) ¢alis komutu {FX} 0 (0] 9-7
fonksiyonel 1 Geri (Reverse) ¢alis komutu {RX}
giris terminali
P1]

121 [Cok- 2 Acil Stop Hatasi {EST} 1 (0]
fonksiyonel 3 Ariza oldugunda Resetleme {RST}.
giris terminali
P2]

122 [Cok- 4 Jog iglemi komutu {JOG} 2 (0] 10-3
fonksiyonel 5 1.Hiz 9-6
giris terminali
P3]

123 [Cok- 6 2.Hiz 3 o
fonksiyonel 7 3.Hiz
giris terminali
P4 ]

124 [Cok- 8 1.Hizlanma/Yavaglama zamani 4 (0] 9-12
fonksiyonel 9 2.Hizlanma/Yavaglama zamani
giris terminali 10 3.Hizlanma/Yavaglama zamani
P5] 1 Durma esnasinda DC frenleme 10-2

12 2" motor secimi 10-16
13 -
14 -
15 Up-down iglemi Frekans artma 1074
komutu(UP)
16 Frekans dustrme
komutu (DOWN)
17 3-kablo iglemi 10-4
18 Harici hata: A Kontak (EtA) 12-5
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7. Fonksiyon listesi

LED

display

Parametre

adi

Min/Mak

degeri

19 Harici hata: B Kontak (EtB)

20 -

21 Kontrol modunu PID iglemiyle V/F

islemi arasinda degistirme.

22 islemi  harici aparatlarla  sirici

arasinda degistirme.

23 Analog Sinyali Sabit Tutma

24 Hizlanma/Yavaglamayi Kaldirma

Fabrika

ayarlari

1/0 grubu

Calisirken

ayarlama

Sayfa

10-8

125

[Girig terminali
durumu

gOstergesi]

BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BITO

P5 P4 P3 P2 P1

11-3

126

[Cikis

terminali
durumu

gOstergesi]

BIT1 BITO

30AC MO

11-3

127

[Cok-
fonksiyonel
giris  terminali
zaman
filtreleme

zaman sabiti]

2/50

= Eger ayarlanan deger buyik olursa giris
terminallerinin cevaplama zamani daha da

gecikir.

15

130

[4.Hiz

Frekansi]

131

[5.Hiz

Frekansi]

132

[6.Hi1z

Frekansi]

133

[7.Hiz

Frekansi]

0/400
[Hz]

= F21-[Maks.Frekans]'dan buyik bir degere

ayarlanamaz.

30.0

25.0

20.0

15.0

9-6

134

[1.Coklu
hizlanma

zamani |

135

[1.Coklu
yavaslama

zamani]

0/6000

[saniye]

3.0

3.0

9-12
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7. Fonksiyon listesi

1/0 grubu

LED Parametre Min/Mak Fabrika  Caligirken
Sayfa

display adi degeri ayarlar ayarlama

136 [2.Coklu 4.0 9-12
hizlanma

zamanii]

137 [2.Coklu 4.0
yavaslama

zamani]

138 [3.Coklu 5.0
hizlanma

zamani]

139 [3.Coklu 5.0
yavaslama

zamani]

140 [4.Coklu 6.0
hnzlanma

zamani]

141 [4.Coklu 6.0
yavaslama

zamani]

142 [5.Coklu 7.0
hizlanma

zamani]

143 [5.Coklu 7.0
yavaslama

zamani]

144 [6.Coklu 8.0
hizlanma

zamani]

145 [6.Coklu 8.0
yavaslama

zamani]

146 [7.Coklu 9.0
hizlanma

zamani]

147 [7.Coklu 9.0

yavaslama

zamani]
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1/0 grubu
LED Parametre Min/Mak Fabrika  Calisirken
Sayfa
display adi degeri ayarlari ayarlama
150 [Analog cikis | 0/3 10[V] Cikisi 0 (@) 11-5
terminal 0 Cikis frekansi Maks frekans
segimi] 1 Cikis akimi 150 %
2 Cikis gerilimi 282V
3 DC bara gerilimi | DC 400V
151 [Analog c¢ikis | 10/200 100 @)
seviye ayari] [%0]
152 [Frekans 0/400 =  Bu parametre 154 — [Cok-fonksiyonel ¢ikis 30.0 0] 11-6
tanimlama [HZ] terminali secimi] veya 155 — [Cok-fonksiyonel
seviyesi] réle secimi] 0-4 ayarlandiginda kullanilir..
153 [Frekans = F21 - [Maks. frekans] degerinden biyik 10.0 @)
tanimlama bir degere ayarlanamaz.
band araligi]
154 [Cok- 0/17 0 FDT-1 12 o 11-6
fonksiyonel FDT-2 11-6
cikis terminali 1
segimi]
155 [Cok- 2 FDT-3 17 11-8
fonksiyonel 3 FDT-4 11-8
réle segimi] 4 FDT-5 11-9
5 Overload {OL} 11-9
6 invertér Asirt Yuklenme {IOL}
7 Motor kaybi {STALL}
8 Asir gerilim hatasi {OV}
9 Dusuk gerilim hatasi {LV}
10 invertor faninin agiri isinmasi {OH}
11 Komut kaybl
12 Calisirken 11-10
13 | Dururken
14 | Sabit hizda calisirken
15 | Hiz arama esnasinda
16 Calisma sinyalini beklerken
17 | Anizardle ¢ikigl
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1/0 grubu
LED Parametre Min/Mak Fabrika  Caligirken
Sayfa
display adi degeri ayarlar ayarlama
156 [Ariza réle | 0/7 H26— Dustik Dusuk 2 (0] 11-6
cikisi] [Otomatik gerilim gerilim
tekrar hatasi hatasi
calisma haricinde oldugunda
sayisl bir hata
deneme] oldugunda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
160 [Invertor 1/32 = Bu parametre invertdrde RS485 1 (0]
istasyon haberlegsme opsiyonu kullanildiginda
numarasi] ayarlanir.
161 [Haberlesme 0/4 = RS485 haberlesme hizi 3 (0]
hizi] 0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Frekans 0/2 = Frekans komutu V1 ve | termini veya 0 (0] 12-7
komutu haberlesme Uzerinden girildiginde kullanilir.
kaybinda 0 Sirekli calisma
surtcindn 1 Serbest durus (Coast to stop)
tavri] 2 Yavaslama zamaniyla durma
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7. Fonksiyon listesi

163 [Frekans 0.1/12 = Bu parametre invertére giris frekansinin 1.0
komutu [saniye] olup olmadigini beklemek i¢in kullanilan
kaybindayken sireyi ayarlar.Eger bu zaman zarfinda -
bekleme calisma frekansi invertdr 162'ye atanan degere
zamani gore calismasina devam eder.
Notlar:

7-23
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8. Kontrol blok diagraml

8. Kontrol blok diagrami

PWM

V/F
control

Accel/Decel

L,

Frequency

setting

4

Drive mode
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8. Kontrol blok diagraml

Frekans ve Drive modu ayari
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8. Kontrol blok diagraml

8.2 Hizlanma/Yavaslama ayari ve V/F kontrol
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9. Temel fonksiyonlar

9. Temel Fonksiyonlar

9.1  Frekans modu

® Keypad 1 lzeirinden dijital frekans ayari

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi

Degeri Arali g1 Ayarlari
Frg [Frekans modu] 0] 0

= Calisma frekansi 0.0 - [Frekans Komutu] .

=  Frq — [Frekans modu] 0'a {Keypad 1 Uzerinden Frekans ayari} ayarlanir.
= stenilen frekans 0.0’ dayken Prog/Ent (@) tusuna basarak degeri ayarlayin.

= Budeger F21 — [Maks. frekans] degerinden buyuk olamaz..

® Keypad 2 tzerinden dijital frekans ayari

Set Min/Maks. Fabrika
Group LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g Ayarlari

Frq [Frekans modu] 1

= Calisma frekansi 0.0 - [Frekans Komutu] ayarlanabilir.

=  Frq —[Frekans modu] 1'e{Keypad 2 Uizerinden frekans ayari} ayarlanir.

= 0.0’ dayken frekans Yukari Ok(A)/Asagl Ok (V) tusuna basarak sirticu ¢alisirken frekans degistirilir.Bu
Up/Down islemi keypad Uzerindeki potansiyomeetre gibi kullanihr.

= F21 - [Maks. frekans] degerinden biyulk bir degere ayarlanamaz.
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9. Temel fonksiyonlar

® Keypad lUzerindeki Potansiyometre(VO0) tzerinden Analog Frekans ayari

Analog sinyal giriglerinde guriltiidn dolayi olusan dalgalanmayi dnlemek igin kullanilir.

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g Ayarlari
Drive 0.0 [Frekans Komutu] - - - Hz
grubu [Frekans Modul] 0/8 0
1/0 grubu [VOgirisi i¢in Filtreleme zaman
11 10 0/9999 10
sabiti
|12 [VO input minimum Gerilimi] - 0/10 0 \%
13 [12'ye gbre Frekans] - 0/400 0.0 Hz
|14 [VO input maks. Gerilimi] - 0/10 10 \%
15 [14’e gbre Frekans] - 0/400 60.0 Hz

=  Frq - [Frekans Modu] kodunu 2'ye ayarlayin.

= Ayarlanan frekans degerini 0.0- [Frekans Komutu] gorebilirsiniz.

» I1:[VO girisi icin filtreleme zaman sabiti]
Frekans ayarlama devresindki guriltiyt yok etmek icin kullanighdir.
Gurdltiden dolay! siricti ¢alismasinda bir problem oluyorsa filtreleeme zaman sabitini artinn.Eger set

degderini buyuk bir degere ayarlarsaniz cevaplama zamaninda gecikme olur. (t stiresi uzar).

\Q input |
Set freq /

A

» 12-15: [Ayarlanan frekansa gore Min/Maks. giris gerilimi]

VO giris gerilimine gore frekans ayari.

Ornek: | 2 - [VO minimum girig gerilim] = 2V ayarlandiginda , | 3- [ | 2 gére frekansi]= 10Hz, | 4 - [VO

maks. gerilimi] =8V ve | 5 - [ | 4 gore frekansi]= 50Hz ,ayarlandiginda asagidaki durum olur.

Freq.
setting 50Hz
15
13 10Hz
7/ .
2V 8V VOinput
12 14
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9. Temel fonksiyonlar

® Analog gerilim girisi (0-10V) Uzerinden veya potansiyometre VR terminali iizerinden analog frekans ayari

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi Birimi
Degeri Arali g1 Ayarlari
Drive 0.0 [Frekans Komutu] - - - Hz
grubu Frq [Frekans Modu] 3 /8 0
1/0 grubu [V1 input icin filtreleme zamana
16 10 0/9999 10
sabiti]
17 [V1 input minimum Gerilimi] - 0/10 0 \%
18 [I7'ye gbre Frekans] - 0/400 0.0 Hz
19 [V1 input maks. Gerilimi] - 0/10 10 \%
110 [19'a gore frekans] - 0/400 60.0 Hz

= Frg -[Frekans Modu] 3'e {V1 terminal Uzerinden frekans ayari} ayarlayin.

= 0-10V girisi bir potansiyometre veya harici bir kontrol cihazi Gizerinden uygulanir.(VR ve CM terminalleri arasi).

» Baglanti sekli agagida gosterildigi gibidir. Bknz. 116-110 igin sayfa 9-2 .

VR

Vi

CM

®V1

=

CM

Analog Voltage Input (0-10V)

When connec

ing potentiometer to

terminals VR and CM

® Analog Akim Girigi(0-20ma) tzerinden Frekans Ayari

Set Min/Maks. Fabrika
LED Display Parametre Adi Birimi
Degeri Arali g1 Ayarlari
Drive 0.0 [Frekans Komutu] - - - Hz
grubu Frq [Frekans Modu] 4 o/8 0
1/0 grubu 111 [l input Filtreleme zaman sabiti] 10 0/9999 10
112 [l input minimum akim] - 0/20 4 mA
113 [I 12'ye gore Frekans] - 0/400 0.0 Hz
114 [Iinput maks. Akimi] - 0/20 20 mA
115 [I 14’e gbre Frekans] - 0/400 60.0 Hz
=  Frqg - [Frekans Modu] 4’e { Analog akim girisi (0-20mA)} ayarlayin.
= 0-20mA girisi | ve CM terminalleri Uzerinden yapilarak frekans ayari.
= Bknz.l11-115 i¢in sayfa 9-2.
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9. Temel fonksiyonlar

® Keypad lzerindeki potansiyometre + Analog akiim girigi (0-20mA) lizerinden frekans ayari

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi Birimi
Degeri Arali g1 Ayarlar
grubu Frq [Frekans Modu] 5 /8 0

=  Frq - [Frekans Modu] 5’e ayarlayin {Keypad lizerindeki potansiyometre ve Analog Akim Girigi (0-20mA)}.
= Ana hiz ve yardimci hiz ayari ile ikisini tst Uste bindirme fonksiyonu 6zelligini gosterir.

= lgilikodlari: 11-15,111-115

» Ana hiz potansiyometre tizerinden ve yardimci hiz 0-20mA analog girisi tizerinden yapilma istenirse Ust

Ustee calisma fonksiyonu agsagiddaki gibi ayarlanmahdir.

Set
Grup Kod Parametre Adi Birimi
degeri

1/0 grubu |12 [VO minimum girig gerilimi] 0 \%
13 [ 12'ye gore frekans] 0 Hz
|14 [VO minimum girig gerilimi] 10 \%
15 [ 14 gore frekans] 60.0 Hz
112 [I' minimum giris akimi] 4 mA
113 [112'ye gore frekans] 0 Hz
114 [I' maks.girig akimi] 20 mA
115 [ I 14’e gore frekans] 5.0 Hz

Yukaridaki set degerleri girildikten sonra, eger potansiyometree tizerinden 5V ve | terminali Gzerinden 10mA

uygulandigiinda ¢ikis frekansi 32,5Hz olur.

® (0-10V+0-20mA girisi Uzerinden Frekans ayari

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g Ayarlari

Frg [Frekans Modu]

= Frq - [Frekans Modu] 6'ya {V1 + | terminal girisi} ayarlayin.
= lgilikodu:16-110,111-115

® Keypad uzerindeki potansiyometre + Analog Akim Girigi (0-20mA) lizerinden frekans ayari anlamina gelir.
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® Keypad Uzerindeki Potansiyometre +0-10 girisi Uzeerinden frekans ayari

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi Birimi

Degeri Arali g1 Ayarlar
grubu Frq [Frekans Modu] 7 0/8 0

= Frq - [Frekans Modu] 7’'ye {Keypad uzerindeki Potansiyometre + 0-10V girisi} ayarlayin.
= llgilikodu: 11-15,16 - 110

® Bknz. sayfa 9-4 Keypad Uizerinden potansiyomeetre+ 0-20mA girisi  Uzerinden frekans ayari anlamina gelir..

® Analog Sinyali Sabit Tutma

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi

Degeri Arali gi Ayarlari

Frg [Frekans Modu] 27

1/0 grubu [P1 ile tanimh  Cok- 0/24

fonksiyonel terminal girisi ]

[P5 ile taniml Cok-

fonksiyonel Terminal giri ~ si]

= Bu ayarlar Frq — [Frekans Modu] 2-7 ayarlandiginda aktif duruma geger.

=  Cok-fonksiyonel giri_s terminallerinden birini 23’ayarlayarak _Analog Sin yali Sabit Tutma i_slemini

aktif duruma getirin

» 124 —[P5 Cok-fonksiyonel giris terminali ] 23’e ayarlandiginda,

Freq. setting

Freq.
P5 I
Run
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9.2  Cok-Adiml frekans ayari

. Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi Arali §/ Ayarlar
Drive 0.0 [Frekans Komutu] 5.0 0/400 0.0 Hz
grubu
Frg [Frg modu] 0 0/8 0 -
St1 [1.Hiz frekansi] R 10.0
st2 [2.Hiz frekansi] . 0/400 20.0 Hz
st3 [3.Hiz frekansi] _ 30.0
I/O group [P3 ile tanimh Cok - 5 )
Fonksiyonelgiri g terminali]
[P4 ile tanimh Cok i- )
fonksiyonel giri § terminali] 0/24 3
[P5 ile tanimh Cok- 4 )
fonksiyonel giri s terminali]
130 [4.Hiz frekansi] - 30.0
131 [5.Hiz frekansi] - 25.0
0/400 Hz
132 [6.Hiz frekansi] - 20.0
133 [7.Hiz frekansi] - 15.0

P1-P5 terminallerinden birine hiz frekanslarindan birini atayin.

P3-P5 terminal giriglerine,bu frekans ayarlarini atamak icin 122-124 kodlarindan 5-7 degerlerini atayin.

0.Hiz ayar Frq — [Frekans modu] ve 0.0 — [Frekans komutu] kodlari kullanarak ayarlanir.

1-3.Hiz ayarlarini Drive grubunda St1-St3 kodlarindan,4-7.Hiz ayarlarini ise 1/0O grubundaki 130-133
kodlarindan ayarlayin.

Step
FX ve RX P5 P4 P3
freq
0 v - - -
Frequency
1 v - - v
2 v - -
3 v - v v
P3
4 v v } } P4
5 v v - v P5
6 v v . . S i —
RX
7 v v v
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9.3  Run Komutu ayari

Run ve STOP/RST tuglari Uzerinden ¢alisma

Grup LED Display

drv

Parametre Adi

[Drive mod u]
(Run/Stop modu)

[Motor Donme yoni segimi]

Set Min/Maks. Fabrika
Degeri Arali g1

0

Ayarlari

= drv — [Drive modu] kodunu QO’a ayarlayin.
= Run tusuna basinca Motor ¢alisma frekansiyla hiizlanmaya baslar. STOP/RST tuusuyla Motor yavaslamaya

baslar.

= Calisma komutu keypad Uzerindeki Run tusu ile yapilirken motorun donme yoéni se¢imini  drC - [Motor
dénme yonu segimi] kodundan segin.

FX : Counter clockwise

Grup LED Display

drv

DrC

[Motor dénme | F

ileri (Forward )

yonu secimi ] R

Geri(Reverse )

® Calisma komutunu (1)'e ayarlayarak FX ve RX terminalleri Uzerinden ¢alisma

Parametre Adi

[Drive mod u]
(Run/Stop modu)

Set Min/Maks. Fabrika

Degeri Arali g1

1

Ayarlari

/0 grubu [P1  ile  tanimh  Cok-
120 fonksiyonel terminal girisi] 0 0/24 0

[P2 ile tanimli Cok-
121 Fonksiyonel terminal girisi] 1 0/24 1

=  drv — [Drive modu] kodunu 1'e ayarlayin.
= 120 ve 121 kodlarini O ve 1'e ayarlayarak P1 ve P2 terminallerini FX ve RX terminali olarak kullanin.
= “FX" lleri (Forward) ¢alis komutu ve “RX” Geri (Reverse) ¢alis komutu.

» FXve RX terminalleri ON veya OFF konumuna gére durucak veya galisacaktir.

Frequency

|2, S

RX

D\
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9. Temel fonksiyonlar

® Calisma komutunu (2)'ye ayarlayarak FX ve RX terminalleri (izerinden calisma

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g Ayarlari

[Drive modu]

(Run/Stop modu)

I/O grubu [PL ile tammh  Cok-
120 0 0/24 0
fonksiyonel terminal girisi]

[P2 ile tammh  Cok-
121 1 0/24 1
fonksiyonel terminal girisi]

= drv kodunu 2'ye ayarlayin.

= |20 ve 121 kodlarini 0 ve 1’e ayarlayarak P1 ve P2 terminallerini FX ve RX terminali olarak kullanin.

= FX: Calis komutu ayari.Motor RX terminali (P2) terminali OFF konumundayken motor ileri (forward) yonde
caligir.

= RX: Motor ¢alisma y6nu se¢imi.RX terminali (P2) terminali ON konumundayken motor geri(reverse) yénde

caligir.

Frequency
FX . 1
R [

® FX/RX Calismayi Kaldirma

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlari

Drive grubu DrC [Motor D6nme yodni segimi] - F
1.Fonksiyon [Forward( leri)/Reverse(Geri)
F1 0/2 0
grubu Calismayi 6nleme]

Motorun ¢alisma yonini segin.

= 0:lleri(Forward) ve Geri (Reverse) calisma aktif durumdadir.
= 1:lleri (Forward) ¢alis komutuyla motor ileri yénde calismaz.

= 2: Geri (Reverse) ¢calis komutuyla motor geri ydnde ¢alismaz.
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9. Temel fonksiyonlar

® Besleme Verildiginde Start alma Secimi

Min/Maks. Fabrika

Arali g1 Ayarlari =il

Grup LED Display Parametre Adi

[Drive mod u]

Drive grubu drv (Run/Stop modu)

2.Fonksiyon [Besleme Verildi ginde

grubu Start secimi] o1 0

=  H20 kodunu 1'e ayarlayin.

= Drvkodu 1 veya 2'ye (Kontrol terminali Gizerinden calisma) ayarlayarak AC besleme suriicu verilir veriimez
motor calisma frekansiyla birlikte hizlanmaya baglar.

= Drv kodu 0'a (Keypad uzerinden ¢alisma) ayarlanirsa bu 6zellik kullanilamaz.

/N KAZ

AC Dbesleme gerilimi uygulandiginda motora, ani Kkalkistan dolayr zarar
gelebileceginden bu fonksiyona dikkat edilmesi gerekir.

Input voltage

Frequency

Run

command [P OPP) 0 _[E]

When H20is 0 When H20 is 1

® Arizanin resetlenmesinden sonra tekrar ¢alisma

Set Min/Maks. Fabrika
Degeri Arali g1 Ayarlar

Group LED display Parametre Adi Birimi

[Drive mod u]

Drive grubu Drv (Run/Stop modu)

1,2

2.Fonksiyon [Ariza resetinden sonra

grubu tekrar ¢ali sma] o1 0

= H21 kodunu 1'e ayarlayin.

= drv kodu 1'e veya 2'ye ayarlanmissa ve segili terminal ON konumundaysa, hata giderildiginde motor
hizlanmaya baglar.

= drv kodu 0'a ayarlandiginda bu 6zellik kullanilamaz. {Keypad Uzerinden ¢alismaj}.

/N IKAZ

Hatanin giderilmesinden sonra motor aniden kalkacagindan dolayi bu fonksiyona
dikkat edilmesi gerekir.
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9. Temel fonksiyonlar

Frequency
Reset — S v I
Run

—command [P PP N — .

When H21 is O WhenH21is 1

9.4  Hizlanma/Yavaglama zamani ve bunlarin birim ayari

® Maks.Frekans ve Hizlanma/Yavaslama zaman ayari

Set Min/Maks. Fabrika

LED Display Parametre Adi Birimi

Degeri Arali g1 Ayarlari

Drive grubu ACC [Hizlanma zamani] - 0/6000 5.0 Saniye

dEC [Yavaslama zamani] 0/6000 10.0 Saniye

1.Fonksiyon
F21 [Maks. Frekans] 0/400 60.0 Hz
grubu
2.Fonksiyon [Hizlanma/Yava glama igin
0/1 0
grubu Frekans Referansi]
[Hizlanma/Yavaglama
0/2 1

zaman birimi ayari]

= Gerekli Hizlanma/Yavaglama zamanini Drive grubundaki ACC/dEC kodlarindan girin
= Eger H70 kodu 0 {Maks. frekans}ayarliysa, Hizlanma/Yavaglama zamani 0.Hz'den Maks.frekansa eriginceye
kadar gecen zaman olur.

= Hizlanma/Yavaglama zaman biriminin ayarini H71 ayarlayin.

» Hizlanma/Yavaglama zamani F21 — [Maks. frekans] gore ayarlar.Ornegin, eger F21 kodu 60Hz,

Hizlanma/Yavalama zamani 5 saniye, ve ¢alisma frekansi 30Hz olursa, siriicti 30Hz ‘ye 2.5 saniyede erigir.

Max. freq.
60Hz
Run Freq.
30Hz
Run
command [T
Accel time Decel time
- -
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9. Temel fonksiyonlar

» Zaman birimi atamasi agsagida goéruldiigu gibi ayarlanabilir :

Kod Ayar araligi Set
Parametre Adi Tanimi
Degeri
H71 0.01~600.00 0 Birim: 0.01 saniye
[Hizlanma/Yavaglama
0.1~6000.0 1 Birim: 0.1 saniye.
Zaman birimi ayari ]
1~60000 2 Birim: 1 saniye.

® Calisma Frekansi ve Hizlanma/Yavaslama Zamani

Set Min/Maks. Fabrika
LED display Parametre Adi
Degeri Arali g Ayarlari
Drive grubu ACC [Hizlanma Zamani] - 0/6000 5.0 Saniye
DEC [Yavaglama Zamani] - 0/6000 10.0 Saniye
2.Fonksiyon [Hizlanma/Yava slama icin
0/1 0
grubu referansFrekansi]

Hizlanma/Yavaglama zamanini ACC/dEC kodundan ayarlayin.

frekansa gecerken de ayni zamanda geger.(Calisma anindaki frekans).

Eger H70 kodu 1’e {Delta frekansi}ayarliysa, Hizlanma/Yavaslamal zamani ¢alisma frekansindan diger

» H70 ve Hizlanma zamani 1’e {Delta frekansi} 5 saniyeye ayarlandigi zaman,

(A alani: Calisma frekansi 6ne 10 Hz uygulanir, B alani: Calisma 10 Hz’de devam ediyor, farkl bir calisma

frekansi girilmiyor.

C: Calisma frekansi 30Hz (Bu durumda, yeni bir frekans giriliyor) girilince ¢alisma frekansi 10 Hz iken yeni

girilen frekans degerinide 5 saniyede erisir. )

Freg. 30Hz
command (Target freq.)
(Run freq.)
10Hz (Delta freq.)
A | B | C | Time

T T T

5 7 12 [sec]
Run

command

5sec 5 sec
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9. Temel fonksiyonlar

® Cok-Fonksiyonel Termaller ve Coklu-Hizlanma/Yavaslama zaman ayari

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar
Drive ACC [Hizlanma Zamani] - 0/6000 5.0 Saniye
grubu dEC [Yavaglama Zamani] - 0/6000 10.0 Saniye
I/O group [P1L ile tanmh  Cok- 0/24
120 0 0
fonksiyonel giris terminali]
[P2 ile taniml  Cok-
121 1 1
fonksiyonel giris terminali]
[P3 ile tanimh  Cok-
2
fonksiyonel giri § terminali]
[P4 ile tanimh  Cok-
3
fonksiyonel giri § terminali]
[P5 ile tanimh  Cok-
4
fonksiyonel giri § terminali]
134 [Coklu-Hizlanma zamani 1] - 0/6000 3.0 Saniye
147 [Coklu-Yavaglama zamani 7] - 9.0

= Eger Coklu-Hizlanma/Yavaglama zamani P3-P5 terminallerinden girmek igin 122, 123, 124 kodlarini 8,9,10

ayarlayin.
=  0.Coklu-Hizlanma/Yavaglama zamani ACC ve dEC kodlarindan ayarlanir.

= 1-7.Coklu-Hizlanma/Yavaglama zamani 134-147 kodlarindan ayarlanir.

Coklu-
Hizlanma/Yavaglama | P5 P4 P3
zamani
0 - - -
1 - - v
2 - -
3 - v
ps [ 20
s I | y T
P4 —— = /]
5 v - v
PS5 1
6 v .
x
7 v v
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9. Temel fonksiyonlar

Hizlanma/Yavaglama tipi ayari

Grup LED display Parametre Adi

1.Fonksiyon F2

[Hizlanma tipi]

grubu =]

[Yavasglama tipi]
S-Egrisi Hzl/Yv s baslangi¢

kismi
1~100

S-Egrisi

Hzl./Yvs. son

kismi

= Hizlanma/Yavaglama tipini F2 ve F3 kodlarindan ayarlayin.
= Lineer : Genellikle sabit tork uygulamalarinda kullanilir.
= S-Egrisi : Bu egri sayesinde motor

Uygulama alanlari: Asansor kapilari, kaldiraglar.

Min/Maks.

Set Degeri Birimi

Arali g1

Linear 0

S-curve
40 %
40 %

hizlanmasi ve yavaslamasi daha yumusar.

@ Dikkat :

= S-Egrisiyle, kullanicini girdigi Hizlanma/Yavaglama zamani biraz daha uzar.

Freg.
Run
command [T
Accel time Decel time
P e

Accel/Decel /—\
Ref. Freq. 1/2 of
/ \ Accel/Decel Ref.
/ \ Freq
Freg . / \
H17 H18 H17 H18
Accel Accel Decel Decel
Starting [Ending Starting | Ending

9-13
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9. Temel fonksiyonlar

® Hizlanma/yavaslama

icin Referans Frekansi

(H70) max. frekans degerine

ayarlandigina ve hedef frekans dederi max frekans dederinden dislk bir degere
ayarlandiginda S-egrisinin bozulduguna dikkat ediniz.

Accel/decel Ref

Freq (H70)
Pl

Target Freq

Freg

H17

H18

® Hizlanmal/yavaglama 6zelliginin iptali

Grup LED display

I/0 grubu
120

Parametre Adi

[P1 ile tanimh

H17 H18

Set
Degeri Arali g

Cok- 0/24

fonksiyonel girig terminali]

[P5 ile taniml Cok-

fonksiyonel giri s terminali]

Min/Maks.

=Note: EJer hedef frek.
Max. frek.den duistk bir
dedere ayarlanirsa egri

tam olarak gézlenemez.

Fabrika

Ayarlari

= Hizlanma/Yavaglama'yi iptal etmek igin 120-24’ten bir terminal segin.

= Ornegin, P5 secilmis ise bu fonksiyonu aktif etmek igin 124 parametresini 24’e ayarlayin.

Freq.

P5 [ ON | [on]
Run

command [ ONT
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9. Temel fonksiyonlar

9.5 V/F Kontrol

® Lineer V/F islemi

Min/Maks. Fabrika
LED Display Parametre Adi
Arali g1 Ayarlari
1.Fonksiyon F22 [Base frekans] - 30/400 60.0 Hz
grubu F23 [Start frekans|] - 0/10.0 0.5 Hz

[V/F tipi] 0/2 0

=  F30 kodunu 0’a ayarlayin. (Lineer}.
= Buiglem F23 [Baslama Frekansu] den F22 [Temel Frekans] ye kadar lineer Volt/frekansi orani saglar. Bu sabit

tork istenen uygulamalar igin uygun bir calismadir.

» F22 —[Temel Frekans] : Siiriicii bu seviyede nominal gerilimde ¢ikig verir. Motorun etiket frekans
degerini girin.

» F23 - [Baslama Frekansi] : Siiriicii bu seviyede gerilim vermeye baglar.

Base freq.

Start freg.
Freq. =

Inverter rated
voltage

\oltage -

Run

command | [

® Kare V/F iglemi

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali gi Ayarlari

1.Fonksiyon

[VIF pattern]
grubu

=  F30 kodunu 1'e ayarlayin{Kare}.

= Buiglem karesel volts/hertz orani saglar. Uygulamalar olarak: fanlar, pomplar, vb.

Voltage
100%

Base freq.
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9. Temel fonksiyonlar

® Kullanici V/IF Tipi

Parametre Adi Mm/Maﬂks. FCUlLE Birimi
Arali g1 Ayarlari

1.Fonksiyon o

grubu [VIF Tipi] 0/2 0
F31 [Kullanici V/F frekansi 1] - 0/400 15.0 Hz
F38 [Kullanici V/F gerilimi 4] - 0/100 100 %

= F30 kodunu 2'ye ayarlayin {kullaniici V/F}.
= Kullanicl, Volt/Frekans oranini istenilen motor ve yuk karakteristliklerine gére ayarlayabilir.

/N IKAZ

= Standart asenkron motor kullanildiginda bu deger V/F dederinden daha buyik segilir ise asiri
enerjilenmeden dolayr motorda asiri ISinma veya torkta diisme meydana gelebilir.

= Ne zaman Kullanici V/F aktif olursa; F28 - [ileri yonde Tork Arttirma] ve F29 - [geri yonde Tork
Arttirma] iptal olur.

Voltage
100%
F38
F36
F34
F32
. Freq.
Start F31 F33 F35 F37 Base
freq. freq.

® Cikis gerilimi ayar

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

1.Fonksiyon
[Cikis gerilimi ayari] 40/110 %

grubu

= Bu fonksiyon siriiciniun ¢ikis gerilimini ayarlamak icin kullanilir. Nominal gerilimi girig geriliminden dustk olan

motorlarda kullanilir.

Voltage

100% setting
100%

70% setting
70%

Freq.

Base freq.
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9. Temel fonksiyonlar

® Manuel Tork Arttirma

Grup

1.Fonksiyon
grubu

LED display

F27

[Tork arttirma segimi] 0/1 0

[ileri ydnde Tork arttirma]

Min/Maks. Fabrika
Degerleri Ayarlari

Parametre Adi

F29

[Geri yonde Tork artirma ]

0/15 5 %

* F27 kodunu O'a ayarlayin {Manuel tork arttirma}.
= lleri/Geri tork arttirma degerleri ayri ayri F28 ve F29 kodlarinda ayarlanirlar.

/N IKAZ

= Eger artirma degerleri gerekli olandan fazla bir degere ayarlanirsa asiri enerjilenmeden dolayi
motorun agiri Isinmasina neden olabilir.

FX

RX

Voltage

100%

FX torque
boost

RX torque
boost

" No torque boost

Time

® Oto Tork Arttirma

Grup

Fonksiyon

grubu 1

Fonksiyon

grubu 2

LED Display

[Tork arttirma secimi] 0/1 0

Set Min/Maks. Fabrika
Parametre Adi
Degeri Arali gi Ayarlari

[Yiksiiz Motor Akimi] 0.1/12 - A

[Oto tuning] 0/1 0

[Stator Direnci (Rs)] 0/5.0 - Q

=  Otomatik Tork Arttirmaayarlamasindan 6nce H34 ve H42 yanligsiz ayarlanmalidir. (Bkz. sayfa 10-6, 10-8).

=  F27 kodunu 1'e ayarlayin {otomatik tork arttirmay}.

= Siricl, motor parametrelerinden hesapladigi tork arttirma degerine gore otomatik olarak ¢ikis gerilmini arttirir.
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9. Temel fonksiyonlar

9.6 Stop modu segimi

® Yavaslama Zamaniyla stop

Set Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

1.Fonksiyon

[Stop modu sec¢imi]
grubu

= F30 kodunu 0’a ayarlayiin. {Durdurmak i¢in yavaslamay}.

= Sirucl ayarlanan zaman sonunda frekansi OHz'e disurdr.

Freq.
Run
command
Decel time

-

® DC Frenlemeyle stop

Set Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi

Degeri Arali g1 Ayarlar

1.Fonksiyon

[Stop modu sec¢imi]
grubu

=  F30 kodunu 1'e ayarlayin { DC Frenlemeyle stop } (Detay icin bkz. sayfa 10-1 ).

® Bosta durma

Set Min/Max Factory

Group LED Display Parameter Name
Value Range Defaults

Function

[Stop mode select]
group 1

=  F30 kodunu 2'ye ayarlayin {Bosta durma}.

= Sirtct calisma komutu OFF konumuna geldiginde ¢ikis frekansini ve gerilimini keser.

Freq, Voltage
Run
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9. Temel fonksiyonlar

9.7  Frekans limit ayari

® Max ve baglama frekansina gore frekans limitinin ayarlanmasi

Set Min/Maks. Fabrika

LED display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlari

1.Fonksiyon F21 [Maks. Frekans]

grubu F23 [Start Frekans] - 0/10 0.5 Hz

=  Maks. frekans: F22[Temel frekans] disindakiler i¢in frekans st limitidir. Herhangi bir frekans bu degerin
Ustiinde bir degere ayarlanamaz [Max frekans].

= Baslama frekansi: Frekans alt limitidir. EGer bir frekans bu degerden ki¢iik ayarlanirsa 0.00 otomatik ayarlanir.

® Run frequency limit based on frequency High/Low limit

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlari

1Fonksiyon [Frequency High/Low

grubu limit select] °
F25 [Ust limit Frekansi] - 0/400 60.0 Hz
F26 [Alt limit Frekansi] - 0/400 0.5 Hz

=  F24 kodunu 1'e ayarlayin.

= Calisma frekansi F25 ve F26 kodlari arasinda bir degere ayarnabilir.

» Frekans ayari Analog giris tizerinden yapildiktan sonra (gerilim veya akim girisi),striicti agagidaki

sekilde gosterildigi gibi tst ve alt limit frekansi arasinda ¢alisir.

» Buislem keypad uzerinden yapilan iglemler icinde gegerlidir.

When freq. limit is not

Freg. 777 selected
High limit ....Maxfreq. __
freq. .

Low limit /—

freq.
A0V v1(Voltage input)
T
0 20mA | (Current input)
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9. Temel fonksiyonlar

® Frekansa Gegme

Min/Maks. Fabrika
LED display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

2.Fonksiyon H10 [Frekana gecme secimi] 1 0
grubu H11 [Alt limit frekansa ge¢gme 1] - 0/400 10.0 Hz
H16 [Ust limit frekansa gegme 3] - 0/400 35.0 Hz

= H10 kodunu 1’e ayarlayin.
= Calisma frekansi ayari frekans gegme kodlarinin H11-H16 arasinda olamaz.

= Frekansa gecme kodlari F21 — [Maks. frekans] ve F23 — [Start frekansi] arasinda bir deger atanabilir .

Freqg.

H16
H15
H14
H13
H12
H11 10y V1(Voltage input)

0 20:'nA I (Current input)

Run

—command [P

o Freg. Up setting

—  Freq. Down
setting

» Bu parametre mekanik sistemin frekansi ile olusabilecek rezonansi yok etmek icin kullanilir.Bu
parametrelerle rezonans frekansinin olustugu yerlerden atlanir.Gegme frekansi t¢ farkli [Ust/Alt limit
gecme frekansi] alan Ust ve alt noktalar ayarlanir.Fakat hizlanma ve yavaslama esnasinda,¢alisma
frekansi bu parametrelerle ayarlanan alan igerisinde gegerli kalir.

» Yukaridaki sekilde gosterildigi gib frekansin arttirlmasi durumunda,eger frekansin set degeri (Analog
akim,gerilim tGzerinden veya dijital keypad Uzerinden) ge¢cme frekansi ayarlarinin igerisindeyse suriicu
¢alisma frekansi alt limit gegme frekansi degerinde sabit olarak calisir.Eger calisma frekansi ayarlanan
gecme frekansi ayarlarinin Gzerinde olursa frekansi normal arttirilan deger kadar arttirir.

» Frekans set degeri distrilmesi durumunda eger frekansin set degeri (Analog akim,gerilim
Uizerinden veya dijital keypad Gizerinden) ge¢cme frekansi ayarlarinin igcerinsendeyse suriict calisma
frekansi Ust limit gegcme frekansi degerinde sabit olarak calisir.Eger calisma frekansi ayarlanan

gecme frekansi ayarlarinin altinda olursa frekansi normal diisurilen deger kadar azaltir.
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10. Kapsaml fonksiyonlari

10. Kapsamli Fonksiyonlari
10.1 DC Fren

® DC fren lizerinden Stop modu

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Arali g1 Ayarlar
1.Fonksiyon [Stop modu sec¢imi]
grubu
F8 [DC Fren start frekansi] - 0/60 5.0 Hz
F9 [DC Fren bekleme zamani] - 0/60 1.0 Saniye
F10 [DC Fren gerlimi] - 0/200 50 %
F11 [DC Fren zamani] - 0/60 1.0 Saniye

=  F4 - [Stop modu se¢imi] kodunu 1'e ayarlayin.

= F 8:Ayarlanan frekans degerinde DC frenleme aktif olur.

= F9:F8-[DC Fren start frekansi] sonra F10 - [DC Fren gerilimi] uygulamadan énce suriicu bekle zamanini.
= F10:H33 - [Motor nominal akimi] kodunun yuzdesiyle orantilidir.

= F11:F10 - [DC Fren gerilimi] kodunun motora F9 —[DC Fren bekleme zamani] sonra uygulanma zamanini .

= Dikkat:
Eger ayarlanan DC Fren gerilimi deg@eri fazla olursa veya DC Fren zamani ¢ok uzun olursa,motoruun agiri

Isinmasina ve motorun zarar gdrmesine neden olur.

S
F8
Freq.
Voltage

Current

» F10 veya F11 kodlari 0’'a ayarlanirsa DC frenleme iglemi ¢aligmaz .
» F 9 - [DC Fren Bekleme zamani] : YUk ataleti fazlaysa veeya F8 -[DC Fren Start Frekansi] fazla

olursa,asiri 1Isinma hatasi olusabilir.Bu durumu énlemek F9 kodunu kullanin.
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® DC Fren Baslangici

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlari

Fonksiyon F12 [DC Fren start gerilimi] - 50 %

grubu 1 F13 [DC Fren start zamani] 0/60 0 Saniye

= F12: H33 - [Motor rated current] yuzdesiyle orantilidir.

= F13: DC Start gerilimi ,DC Fren Start zamaninca motora uygulandiktan sonra motor hizlanmaya baglar.

= Dikkat :
Eger ayarlanan DC Fren gerilimi de@eri fazla olursa veya DC Fren zamani ¢ok uzun olursa,motorun agiri

ISinmasina ve motorun zarar g('jrmesine neden olur.

Freq.

AREAN

Voltage F12

Run

» F12 veya F13 kodu O’'a ayarlanirsa DC Frenlemeye baslama islemi galismaz.
P t:F13-[DC Fren start zamani] , frekans artar ve sonra DC gerilim motora t zamaninca uygulanir.Bu

durumda DC Fren start zamani set degerinden daha uzun olabilir.

® DC frenle durma

Set Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g Ayarlari

Fonksiyon

[DC Brake start voltage] 0/200 50 %
grubu 1

I/O grubu [Multi-function input
0/24 2
terminal P3 define]

=  F12: H33 - [Motor nominal akim] kodunun yuzdesiyle orantilidir.

= DC frenle durmay: dijital terminallerde yapmak igcin P1-P5 terminallerinden birine DC fren komutunu atayin.

= Eger P3 terminaline bu fonksiyonu atanmak isterseniz | 22 kodunu 11'e(DC frenle durma) ayarlayin.

= Dikkat :
Eger ayarlanan DC Fren gerilimi de@eri fazla olursa veya DC Fren zamani ¢ok uzun olursa,motorun agiri

ISinmasina ve motorun zarar g('jrmesine neden olur.
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10. Kapsamli fonksiyonlari

Voltage F12

10.2 Jog Islemi
Set Min/Maks. Fabrika
LED display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlari

1.Fonksiyon

Jog frekansi . Hz
grubu

1/0 grubu [P3 ile tanimh  Cok-
0/24 2

fonksiyonelterminal giri  g]

= [stenilen jog frekansi ayarini F20'den ayarlayin.

=  Cok-fonksiyonel terminal giri__sleri P1-P5'den birine jog fonksiyonuna ayarlayin.

] Eger P3 terminaline Jog fonksiyonu atanmak istenirse, 122 kodunu 4’e {Jog} ayarlayin.

= Jog frekansina F21 - [Maks. frekans] ve F22 — [Start frekans] arasinda bir deder atanabilir.

P
O—® P1 | FX:120=0
P
O O P3 | JOG: 122=4
S
CM
N
F20
Frequency
P3 (JOG) [
Run

» Jog islemi Dwell iglemi hari¢ tum islemlerin Gizerine biner.Bundan dolayi eger jog frekansi komutu
Coklu-Adim,Up-Down veya 3'li kablo iglemlerinden biri devredeyken girilirse surict ayarlanan Jog

frekansinda caligir.
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10.3 Up-Down islemi

Min/Maks. Fabrika
Grup LED display Parametre Adi Birimi
Arali g1 Ayarlar
I/O grubu [P1 ile tamimh  Cok-
120 0 2

fonksiyonel terminal girisi]

[P4 ile tammh  Cok- 0/24

3
fonksiyonel terminal giri  si]
[P5 ile tanimh  Cok-

4

fonksiyonel terminal giri  si]

=  P1-P5 terminallerinden birine Up-Down i _slemini atayin.

= Eger P4 ve P5 terminallerine Up-Down iglemi atanmak istenirse 123 ve 124 kodlarina 15(Frekansi artirma) ve

16(Frekans duslirme) degerlini atayin.

R

o_
—_—

O_
—_—

O_

P1 | FX:120=0

P4 UP:123=15

P5 | DOWN : 124 =16

D%

Freguency

P4 (UP)

P5(DOWN)
Run

10.4 3-Kablo iglemi

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED display Parametre Adi
Degeri Arali gi Ayarlari
1/0 grubu [P1 ile tamimh  Cok-
120 0 2

fonksiyonel terminal girigi]

~ ~ 0/24

[P5 ile tanimh  Cok-

fonksiyonel terminal giri  gi]

=  P1-P5 terminallerinden birine 3'li Kablo i slemini atayin.

= Eger P5 terminaline bu islem atanmak istenirse, 124 koduna 17 {3-Kablo iglemi} degerini atayin.
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—_
O—® P1 | FX:120=0
— \
O—& P2 |RX:I121=1
® P5 | 3-Wire: 124 =17
\
& CM
Frequency
t
—> -
FX O
RX [l

P5 (3-Wire

» Eger 3-Kablo islemi ve Up-Down iglemleri birlikte kullaniimak istenirse,devreye alinan iglemden 6nceki

islemi iptal eder.

» Pulse(t) band genisligi 50msaniye iizerinde olmali.

» Hiz aramaiglemi LVT (dustik gerilim hatasi) miteakip anlik besleme kesilmesine ragmen devam eder.

10.5 Dwell iglemi

Grup LED Display Parametre Adi

Fonksiyon H7 [Dwell frequency]

grubu 2 H8 [Dwell time]

Degeri

Set Min/Maks. Fabrika

Arali g1 Ayarlari

- 5.0 Hz

0/10 0.0 Saniye

=  Bu ayarla, motor dwell zamaninca uygulanan dwell frekansindan sonra hizlanmaya baglar.

= Uygulama alani daha ¢ok asansorlerdeki dwell frekans isleminden sonra mekanik frenlemede kullanilir.

» Dwell frekansi :

Bu fonksiyon ¢ikis torkunu istenilen yonde kullanmayi saglar.Ving veya kaldirac

uygulamalarinda mekanik frenlemeden 6nce gerekli torku saglamak icin kullanishdir. Kayma frekansi

hesaplamak igin asagida gosterilen formili kullanin.

_ romx P
fs_f“_( 120 j

f

Burada, 's= Kayma frekans orani

fr = Motor frekansi
'PM = Motor etiket devri (RPM)

P = Motor kutup sayis!
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10. Kapsamli fonksiyonlari

Ornek
Motor frekansi = 60Hz
Motor devri = 1740rpm

Motor kutup sayisi= 4

‘|:s =60- M =2Hz
120

Dwell freq. /

Start freq. ¢ >
Frequency Dwell time
Run

—command | [P

10.6 Kayma kompanzasyonu

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar
Fonksiyon H30 [Motor tip segimi] - 0.2/2.2 -
grubu 2 H31 [Motor kutup sayisi] - 2/12 4
H32 [Kayma Frekansi orani] - 0/10 - Hz
H33 [Nominal Motor akimi] - 1.0/12 - A
H34 [YUlksliz Motor akimi] - 0.1/12 - A
H36 [Motor verimi] - 50/100 ; %
H37 [YUk ataleti orani] - 0/2 0
H40 [Kontrol modu segimi] 1 0/3 0

= H40 - [Kontrol modu sec¢imi] kodunu 1'e {Kayma kompanzasyonu} ayarlayin.
= Bu fonksiyon motorun normalde donmesi gereken sabit hizda calismasini saglar.Eger motor saftinin hizi agir

yuklerin altinda belirgin bir sekilde diglyorsa bu degeri mutlaka arttirin.

» H30: Siricuye baglanan motor tipi ayari.

H30 [Motor tipi se¢imi] | 0.2 | 0.2kW
0.4 | 0.4kW
0.75 | 0.75kw
1.5 | 1.5kw
2.2 | 2.2kW

» H31: Motor etiketinde yazili kutup sayisini girin.
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» H32:Kayma frekansi agagida yazili formilden hesaplanir.

L

120
Burada, fS: Kayma frekansi orani
fr = Motor frekansi
'PM = Motor etiket devri
P = Motor kutup sayisi
Ornek

Motor frekansi= 60Hz
Motor etiket devri (RPM)= 1740rpm

Motor kutup sayisi = 4

fS = 60—(%] =2Hz

120

H32- [Kayma frekansi orani] 2Hz olarak hesaplanir. H32- [Kayma frekansi orani] kodunu 2'ye ayarlayin.

» H33: Motor etiketi tizerrindeki kutup sayisini girin.

» H34 : Motor tizerinde herhangi bir yiik yokken motor etiket frekansinda caligirken gektigi akim
girilir.Eger bu degeri 6lgmek zor olursa motor nominal akim degerinin 50% yani yarisini girin.

» H36 : Motor verimini (izerindeki etiket degeri tizerinden girin.

P H37: Yik ataletini motorun ataletine gore asagida gosterilen degerlere gére segin.

H37 [Yuk atalet orani] 0 Motor ataleti 10 kat daha az

1 Motor ataleti yaklasik 10 kati

2 Motor ataleti 10 kat daha fazla

» Yiik agirlagtikga ,hiz ve motorun normaldeki devri arasinda ve senkronize hiz arasindaki  bosluk
artarsa o zaman bu 6zellik kullanilir.(asagidaki sekilde gdsterildidi gibi). Bu fonksiyon bu kayma

boslugunu gidermede kullanillir.Ayarlana Tork degeri 2% ge¢memeli.Eger bu oranin ¢ok tzerinde bir

degere ayarlanirsa motor asiri-enerjilenir ve kayma hizinin hesaplanmasinda siiriicii hata verir.

RPM
Synchronous
speed

Slip
compensation
Motor rated
RPM

Load
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10. Kapsamli fonksiyonlari

10.7 PID Kontrol

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi Birimi
Degeri Arali g1 Ayarlari

Fonksiyon H40 [Kontrol modu secimi] 0/3 0 -
grubu 2 H50 [PID Geribesleme segimi] - 0/1 0 -
[PID kontroliinde P kazanci
H51 - 0/999.9 300.0 %
zamani]
[PID kontrolinde | kazanci
H52 - 0.1/32.0 300 Saniye
zamani]
[PID kontroliinde D kazanci
H53 - 0.0/30.0 0 Saniye
zamani]
[PID kontrolinde F kazanci
H54 0/999.9 0 %
zamani]
H55 [PID ¢ikis frekans limiti] - 0/400 60.0 Hz

P1-P5 ile tanimli  Cok-
120~24 21 0/24 - -
fonksiyonel terminal girigleri

=  H40 kodunu 2'ye {PID Geribesleme kontrolu} ayarlayin.

=  PIDyi kontrol eden cihazlar Gizerinden (aki,basing veya sicaklik gibi) strtictinun ¢ikis frekansi kontrol eder.

» H50 : PID kontroliiniin geri besleme tipi segilir.

H50 [PID geribesime 0 | {Terminal | girisi (0 ~ 20 mA)}

secimi] 1 | {Terminal V1 girigi (0 ~ 10 V)}

P H51: Cikis hata yiizdesini ayarlar.Eger P kazanci 50%’ye ayarlanirsa , 50% hatayla ¢ikig verir.

P H52: Hata degeri icin gerekli zamani ayarlar.Ornegin ¢ikis hata degeri 100% ayarlanirsa ,bunun igin
ayarlanmasi gereken zaman 100% olur.Eger H52 - [PID kontrolu (I Kazanci) igin Integral zamani] 1
saniyeye ayarlanirsa,100% cikis hata degerine 1 saniyede ¢ikar.

P H53: Hatanin varyasyonlarina gére ¢ikis degerini ayarlar.SV-iC5 serisinde hata 0.01 saniye ile
tanimlanir.Eger turevsel zaman 0.01 saniye ayarlanirsa and the percentage variation of error is 100
per 1 sec, 1% in 100% is output per 10msec.

P H54: PID Geribesleme ileri (forward) Kazanci.Ayarlanan deger PID kontrol cihazindan gelen degere
ilave edilir.

» H55: PID kontrol cihazinin gikigini limitler.

P 120~124: P1-P5 terminallerinden birine 21 degeri atanip ON konumuna alininca siriicii PID

modunda ¢ikar.
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10. Advanced functions

PID kontrol blok diagrami
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10. Kapsamli fonksiyonlari

10.8 Oto tuning

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Arali g1 Ayarlari

Fonksiyon H41 [Oto tuning] 0/1 0 -
grubu 2 H42 [Stator direnci (Rs)] - 0/14.0 - Q
H44 [Leakage inductance (Lo)] - 0/300.00 - mH

=  Motor parametrelerini otomatik olarak olger.

= HA41ile dl¢lilen motor parametre degerleri Otomatik Tork Artirma ve Sensorsiiz Vektoér Kontroliinde kullanilr.

= Dikkat :

Oto tuning islemi motor durdurulduktan sonra yapilmalidir.Motor safti H41-[Oto tuning] islemi esnasinda

cevirilmemelidir.

» H41:H41 kodu 1’e ayarlanip Prog/Ent (s) tusuna basildiktan sonra,Oto tuning islemi aktif duruma
gecer ve LED keypad ekranina “TUn" degeri gelir.Bu islemden sonra ekrana “H41” gelir.

» H42, H44 : Motorun Stator direnci ve Bobin kacak akim degderi H41 ile tanimlandiktan sonra ekrana
tekrar H41 kodu gelir.H93 — [Parametreleri Fabrika Ayarlarina Cevirme] isleminden sonra,motor tipi
(H30) gore bu degerler fabrika ayarlarina doner.

» Keypad lizerindeki STOP/RST tusla veya BX terminalini ON konumuna gelince oto-tuning iglemi
durur.

» Eger Oto-tuning H42 ve H44 kodunu tanimlarken kesilirse struci fabrika degerleri ile galigir.

» Motor fabrika degerleri i¢in bakiniz sayfa 10-12.

= Dikkat :
Stator direnci ve Bobin kagak akimii degerlerini yanhs girmeyin.Aksi halde surtici Sensdrsiiz Vektdr Kontroliinde ve

Otomatik Tork Artirma isleminde tam performans gostermez.
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10. Kapsamli fonksiyon

10.9 Sensoérsiiz vektor kontrol

Set Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi

Degeri Arali g1 Ayarlari

Fonksiyon H40 [Kontrol modu segimi] 0/3 0 -
grubu 2 H30 [Motor tip secimi] - 0.2/2.2 - kW
H32 [Kayma Frekansi orani] - 0/10 - Hz
H33 [Nominal Motor akimi] - 1.0/12 - A
H34 [Yuksiiz Motor akimi] - 0.1/12 - A
H42 [Stator direnci (Rs)] - 0/14.0 - Q
H44 [Leakage inductance (Lo)] - 0/300.00 - mH
[Bir motorun enerjilenme
F14 - 0.0/60.0 1.0 Saniye
zamani]

=  Eger H40 — [Kontrol mod se¢imi] 3'e ayarlanirsa,Sensorsiize vektdr kontroli aktif duruma gecer.

= Dikkat :

Yiksek performans icin motor parametreleri mutlaka 6lgtimelidir.Sensdrsiiz Vektdr Kontroliinden énce yuksek

oncelikli olarak H41 — [Oto tuning] islemini yapin.

» Sensorsiiz vektor kontroliiniin performansini artirmak icin a sagidaki parametreler do_gru

girilmelidir.

H33

v v v Vv

H30 :
H32:

H34 :

invetére baglanan motor tipini seegin.

Kayma frekansi , Motor etiket devri(RPM) ve frekansina gére girin.

: Motor etiket akimini (Nominal Akim) girin.

Motorun yiiksiizken , H40 — [Kontrol mod secimi] kodunu 0 {V/F kontrol} ayarlayin ve motoru

60Hz'de calistirin. Cur-[Cikis akimi] kodundaki akim degeri yiksiiz motor akim degeri olarak

hesaplanmis olur.Eger bu islemi yapmak zor ise H33-[Motor Nominal Akimi] kodunun veya fabrika

degerinin yuzde 40 veya yiizde 50’sini girin.

» H42, H44 : Kodlarina H41 — [Oto tuning] ile hesaplanan degerleri veya fabrika degerlerini girin

» F14 : Bu parametreyle motorun manyetiklenme zaman ayari yapihr.Bu islemden sonra motor

hizlanmaya baslar.Manyetiklenme akimi H34- [Yiksliz Motor Akimi] ile orantilidir.
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10. Kapsamli fonksiyonlari

B Motorla ilgili

fabrika cikis dederleri(Fonksiyon grubu 2)

H30-Motor tipi | H32-Kayma H33-Etiket H34-Ylksliz H42-Stator H44-Leakage
[kW] frekans orani akimi motor akimi resistance [Q] | inductance
[Hz] [A] [A] [mH]
0.2 0.9 0.5 3.0 14.0 122.0
0.4 1.8 1.1 3.0 6.7 61.58.893
0.75 3.5 2.1 2.33 2.46 28.14
1.5 6.5 3.5 2.33 1.13 14.75
2.2 8.8 4.4 2.0 0.869 11.31

10.10 Enerji-tasarruf islemi

Fabrika
Ayarlari

Set Min/Maks.

Grup Parametre Adi Degeri Arali g1 Birimi

LED Display

Fonksiyon

grubu 1 F40 [Enerji-tasarruf seviyesi] = %

=  Set the amount of output voltage to be reduced in F40.

= Maksimum ¢ikis geriliminin yuzdesiyle orantilidir.

= Fan ve pompa uygulamalari icin kullanilir.Motora bagh yuk hafiflediginde veya yiik olmadiginda cikis gerilimini
dusurerek enerji tasarrufu saglar.

Output *

voltage

Current

10.11 Hiz Arama

Set Min/Maks.
Degeri Arali g1

Fabrika

Grup Parametre Adi Birimi
Ayarlar

LED Display

Fonksiyon H22 [Hiz Arama Secimi] - 0/15 0
grubu 2
H23 [Hiz arama esnasindaki ) 80/200 100 %
akim seviyesi]
[Hiz arama esnasindaki P )
H24 kazanci] 100
0/9999
H25 [Hiz aramada | kazanci] - 1000
1/0 grubu 154 [Cok-fonksiyonel cikis 15 12
terminali segimi]
[Cok-fonksi | Ol 0/20
ok-fonksiyone role
155 secimi] 15 17

= This is used to prevent possible fault from occurring if the inverter outputs the output voltage during operation
after the load is removed.
= Sdrlcu ¢ikis aknmina gére motor devrini tahmini hesaplar.
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» Asagidaki tabloda da gosterildigi gibi 4 tip Hiz arama secimi vardir.

H22 [Hiz arama se¢imi] H20 — [Power Anlik besleme H21- [Ariza Hizlanma
ON start] Hiz kesilmesinden resetinden aninda Hiz
arama sonra Hiz Arama | sonra]Hiz Arama

Arama
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 ] ; - v
2 - - -
3 - - v
4 - v } .
5 - 4 - 4
6 - v -
7 - v v
8 v - - -
9 v . - v
10 v - -
11 v - v
12 v v - -
13 v v - v
14 v v -
15 v v v

» H23: Hiz arama esnasinda akimi limitler .H33 — [Motor nominal akimi] yiizdesiyle orantilidir.

» H24, H25 : Hiz arama PI kontrolii Gizerinden yapilir.Yiikiin karakteristigine gére P kazancini ve |
kazancini ayarlayin.

» 154, 155 : Hiz arama sinyali Cok-Fonksiyonel Cikis terminali(MO) ve Gok-Fonksiyonel Réle
Cikis(30ABC) uzerinden aktif hale getirilebilir.
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10. Kapsamli fonksiyonlari

» Ornek) Anlik besleme kesilmesinden sonra caligirken Hiz Arama

Input

voltage

Frequency

t1 2
“——
Voltage
H23
Current

Multi-function
output or
Relay

= Anlik besleme kesilmesi oldugunda sirtct Disik Gerilim(LV) hatasi vererek
cikisini tutar.

= Besleme tekrar verildiginde,suriicii Duglik gerilim hatasindan ©nceki frekans
degerine PI kontroll Gizerinden cikarir.

= t1: Eger H23'de girilen akim seviyesinden fazla bir akim olursa,yiikselene gerilim
degeri diiger ve buna bagli olarak frekansta diger.

= {2 : E@er tl'in tersi bir durum olusursa,gerilim tekrar yiikselir ve buna bagh olarak
frekansi disarr.

= Frekans ve gerilim tekrar eski seviyesine geldijinde motor hizlanmaya devam

eder.Hatadan dnceki frekans degerinde calismaya devam eder.

» Hiz arama iglemi yiik ataletinin fazla oldugu durumlarda kullaniimasi daha uygun olur.Ozellikle bu

islem yik ataleti fazla oldugu durumlarda motora start verildigi zamanlarda kullaniimasi tavsiye edilir.

10-14 SV-iC5
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10.12 Oto restart islemi
Fabrika

Min/Maks.

Parametre Adi
Arali g1 Ayarlari

Grup LED Display

[Oto Restart i glem sayisi]
1.0 Saniye

H26
0/60

Fonksiyon

grubu 2 [Oto Restart zamani]

Bu parametre Oto restart sayisini ayarlar.
Gurlltiden dolay! surtict koruma fonksiyonu aktif duruma gegmesini dnlemek icin kullanilir.

» H26 : Otomatik restart igslem sayisi H27'de girilen zaman sonrasinda aktif duruma geger.H26 — [Oto

restart islem sayisi] aktif duruma ge¢mesiyle ayarlanan degerinden 1 diiser.Eger hata sayisi Oto restart

islem sayisini asarsa aktif durumdan cikar.Eger resetleme islemi kontrol terminali veya keypad

Uizerindeki STOP/RST tusu ile yapilirsa kullanici tarafindan daha énce girilen deger otomatik olarak

aktif duruma gecer.
» Eger 30 saniye icerisinde herhangi bir hata olmaz ise,H26'da girilen deger ilk ayarlanan degerine

geri doner.
» Siruict Disuk gerilim(Lvt) veya Acil stop (EST) hatalarinda Oto restart islemini uygulayamaz.

» H27- [Oto Restart zamani] sonra motor ,hiz arama (H22-H25) ile hizlanmaya baglar.

» H26 — [Oto restart islem sayisi] 3’e ayarlandiginda asagida gosterilen islemler takip edilir..

VW Trip occurred

Constant y
Bun
Freg
i'
Voltage |
Speed Search — -
operation H27
Reset O
Run
Commen I ((

30Sec

Number of Auto
2 1
restart try

SV-iC5
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10. Kapsamli fonksiyonlari

Tasima frekansi secimi

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

Fonksiyon

[Tagima frekansi segimi]
grubu 2

=  Bu parametre suriiciinin ¢alisma esnasindaki sesini ayarlar.

H39 Eger tasima frekansi arttinilirsa | Motor sesi

invertor 1s1 kaybi

Invertor sesi

- | > | > |«

Kacak akim

10.13 ikinci motor islemi

Grup LED Display Parametre Adi Mzrlg/lllaglis. ,Ejg,ﬂigﬁ

g?unbkusi%/on H81 [2.motor hizlanma zamani] B 0/6000 5.0 Saniye
H82 [2.motor yavaslama zaman] _ 10.0 Saniye
H83 [2.motor base frekansi] ) 30/400 60.0 Hz
Ha4 [2.motor V/F tipi] _ 0/2 0
H85 [2.motor ileri tork artirma] ; 0/15 5 %
H86 [2.motor geri tork artirma] _ 5 %
Hg7 [2.motor  kayip ~ Onleme ) 30/200 150 %

seviyesi]

[2.motor 1 dakika igin ) o
Hg8 Electronik I1s1 seviye ayari] 507200 150 %

[2.motor Siirekli Electronik ) .
H89 IS seviye ayari] 100 %

H90 [2.Nominal motor akimi] ) 0.1/20 1.8 A

I/O grubu 120 [PL ile tanimh  Cok- ) 0

fonksyionel girig terminali]

~ ~ 0/24

[P5 ile tanmli  Cok -

L fonksiyonel terminal giri  g]

12 4

= Cok-Fonksiyonel terminal giti _slerinden P1 -P5 birini 2.Motor i slemini atayin.
= Eger P5 terminalini 2.Motor islemine ayarlamak gerekirse 124’0 12'ye ayarlayin.
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10. Advanced functions

» Birinvertdrden 2 motor kontrol edilmek istendginde kullanilr.

» 2. motor i slemi suriiciye ba gl 2 motoru ayni anda calitirmaz. _ Asagidaki sekilde gosterildigi gibi

iki motor degistirerek surmek istediginizde 2.motorun degerlerini Cok-Fonksiyonel giris terminallerinden
ve H81-H90 kodlarindan ayarlayin.

» Motor durduktan sonra 124(ayarlanan de _ §eri: 12) On konumuna alin.

P H81'den H90’a kadar olan parametreler 2.motora uygulandidi gibi 1.motorada uygulanir.

SV-iCbh

b i

P5

10.14 Parametreleri Fabrika Ayarlarina Cevirme & Kitleme

® Parametreleri Fabrika Ayarlarina Cevirme

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi

Arali g1 Ayarlari

2.Fonksiyon [Parametreleri Fabrika

grubu Ayarlarina Cevirme]

1 Butun 4 parametre grubunu
cevirme

2 Sadece  Drive  grubunu
cevirme

3 Sadece Fonksiyon grubu 1'l
cevirme

4 Sadece Fonksiyon grubu 2'yi
cevirme

5 Sadece /O grubunu gevirme

= H93 kodu lzerinden istenilen grubu veya butin grublari fabrika ayarlarina ¢evirme islemi yapilir.

» H93 kodunda iken Prog/Ent (®) tusuna basarak istenilen grubun numarasini girin.Bu islem

gerceklestirildikten sonra H93 kodu tekrar ekrana gelir.
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10. Kapsamli fonksiyonlari

® Sifre Kaydi

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

Fonksiyon

bu 2 [Sifre Kaydi]
grubu

[Parametre Kilidi] O/FFF 0

= H95-[Parametre Kilidi] icin bir sifre olusturur.

= Olusturulan sifrre degeri Hexa decimal (0-9, A, B, C, D, E, F) bir degerdir.

= Dikkat:

Olusturdu gunuz sifreyi unutmayin. Bu parametre ayni zamanda parametrelerin kilidini agmada kullanilir.

» Sifrenin fabrika degeri 0’dir.Sifir haricinde yeni bir sifre girin.

» Asagidaki tabloyu izleyerek Parametreleri kitlemek igin sifreyi olusturun.

Adim Tanimi LED Display
1 H94 — [Password Register]’e gegin. H94
2 Prog/Ent (@) tusuna iki kere basin. 0
3 istenilen sifreyi girin.(Ornegin.: 123). 123
4 “123” deg@eri Prog/Ent (@) tusuna basiildiginda yanip sénmeye baslar. 123
4 Prog/Ent (@) tusuna bir kere daha basildiginda deger hafizaya kaydedilir. H94

P Asagidaki tabloyu izleyerek sifreyi degistirin(Eski Sifre : 123 -> Yeni Sifre: 456)

Adim Tanimi LED Display
1 H94 — [Password Register]’e gegin. H94
2 Prog/Ent (@) tusuna basin. 0
3 Herhangi bir degeri girin.(Ornek.: 122) 122

Prog/Ent (@) tusuna basin.Ekrana 0 gelir c¢unki yanlis deger
4 . . S 0
girilmistir.Bu durumda sifre degistirilemez.
5 Dogru sifreyi girin. 123
6 Prog/Ent (@) tusuna bir kere basin. 123
7 Yeni sifreyi girin.(Ornek . 456) 456
8 Prog/Ent (@) tusuna basin.Sonra “456” degeri yanipp sénmeye baslar. 456
9 Prog/Ent (@) tusuna bir kere daha basildiginda islem tamamlanir. H94
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10. Advanced functions

® Parametre Kilidi

Grup

Fonksiyon

grubu 2

Set Min/Maks.

LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1

H95 [Parametre Kilidi] :

Fabrika

Ayarlari

H94 [Sifre Kaydi] O/FFF

= Bu parametre kullanicinin sifre ayarlamasini engellemek icin kullanilir.

» Asagidaki tabloyu izleyerek kullanicinin H94-[Sifre Kaydi] tizerinden sifre ayarlamasini engelleyin.

Adim Tanimi LED Display
1 H95 — [Parametre kilidi]'e gegin. H95
2 Prog/Ent (@) tusuna basin UL
3 Parametreler UL (Unlock) konumdayken degistirilebilirBu mesaj UL
gbzukurken...
4 Prog/Ent (@) tusuna basin. 0
5 H94'de olusturulan sifreyi girin.(Ornek.: 123). 123
6 Prog/Ent (@) tusuna basin L
7 Parametre degeri L (Lock) konumunda degistirilemez. L
8 Sol Ok (d) veya Sag Ok (») tusuna basilsa bile degismez. H95
P Asagidaki tabloyu izleyerek kullanicin H94-[Sifre Kaydi] Uizerinden sifre ayarlama iglemini agin.
Adim Tanimi LED Display
1 H94 — [Password register]’e gegin H94
2 Prog/Ent (@) tusuna basin L
3 Parametre degeri L(Lock) konumundayken degistirilemez. L
4 Prog/Ent (@) tusuna basin. 0
5 H94 (Ornek.: 123)'te olusturulan degeri girin. 123
6 Prog/Ent (@) tusuna basin. UL
7 Parametre degeri UL (Unlock) konumunda degistirilebilir.Ekranda bu UL
mesaj gozikirken
8 Prog/Ent (@) tusuna basin. H95
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Notlar:
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11. GOstergeleri

11. Gdostergeleri
11.1 Galisma durumu goésterimi

® Cikis akimi

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Tanimi

Arali g1 Ayarlari

Drive grubu CuUr Cikig akimi

= Siricl ¢ikis akimi Cur kodundan takip edilir.

® Motor RPM

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Tanimi
Arali gi Ayarlari

Drive grubu rPM [Motor RPM]

Fonksiyon H31 [Motor kutup sayisi] - 2/12 4

grubu 2 H40 [Kontrol modu segimi] - 0/2 0

[Motor  devir  gb6stergesi
H74 - 1/1000 100 %
ayari]

=  Motor devri (rpm) rPM kodundan ttakip edilir.

» H40 kodu 0 {V/F control} veya 1 {PID control} ayarlandiginda,suriict ¢ikis frekansi(f) asagidaki

formilden hesaplanarak RPM'de g6zikir. Motor kaymasi g6z 6niine alinmaz.

RPM :(120ijx H74

H31 100

» H31: Motor etiketi tizerindeki kutup sayisini girin.
» H74 : Bu parametre motoru goziikmesi istenilen devri(devir/dakika) veya mekanik hizi ayarlamada

kullanilir.

® invertdr DC Bara Gerilimi

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Arali gi Ayarlari

Drive grubu DCL [Invertér DC Bara Gerilimi]

=  Sirlci DC bara gerilmi dCL kodundan takip edilir.

» Motor dururken ekranda besleme geriliminin \/E kati gosterilir..
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11. GOstergeleri

» Besleme terminallerinden P1 ve N terminalleri arasinda tanimlanan gerilimdir.

® Kullanici gdsterge secimi

Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

Drive grubu VOL [Kullanici gdsterge secimi] -

Fonksiyon

H73 [Gosterge deger secimi] 0/2 0

grubu 2

= H73-[Gosterge deger sec¢imi]'de secilen deger vOL- [Kullanici gdsterge secimi] kodundan takip edilir..

P H73:Asagida gosterilmesi istenilen degeri segin.

H73 [Gosterge deger

N
o

™ -
.-4
.‘-

0 | Cikis gerilimi [V]
segimi]

J

1 | Gikis giicu [kW]

-
g
-

N

-
-

2 | Tork

|

(ndl 1 ']
]
]

Naud
o
-

N

Tork degerinin dogru gézikmesi igini motor etiketi Uzerindeki motor verim degerini H36’ya girin.

® Besleme geldiginde istenilen degerin gérinmesi

LED Fabrika
Parametre Adi
display Ayarlari

Fonksiyon H72 [Power on display] Frekans komutu (0.0)

grubu 2 Hizlanma zamani (ACC)

Yavaslama zamani (DEC)

Drive modu (drv)

Frekans modu (Frq)

1.Hiz Frekansi

2.Hiz Frekansi

3.Hiz Frekansi

Cikis akimi (CUr)

Motor devri (rPM)

Invertér DC bara gerilimi (dCL)

User display select (vOL)

Fault display 1

Fault display 2

=  Besleme verildiginde keypad ekraninda ilk gézikmesi istenilen degeri segin.
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11. Géstergeleri

11.2 1/O terminallerinin izlenmesi

® Girig terminali durum gostergesi

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlari

1/0 group [Girig terminal durumunu

izlenmesi]

= Aktif durumda olan girig terminalinin konumunu (ON/OFF) ile 125 (izerinden takip edilir.

» P1,P3,P4 terminalleri ON ve P2,P5 OFF konumundayken ekranda gérinen deger asagidaki gibi olur.

—~ \_ —~
ON

(D) G\ G

OFF

D D D
P5 P4 P3 P2 P1

® Cikis terminali durum gostergesi

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlari

1/0 grubu [Cikis  terminali  durum

gOstergesi]

= Cok-Fonksiyonel ¢ikis terminali(MO) ve Cok-Fonksiyonel Réle Cikis akiminin durumuunu 126 tzerinden takip

edilir.

» Cok-Fonksiyonel cikis terminali ON ve Cok-Fonksiyonel Réle Cikigi(30AC) OFF konumundayken

ekranda gorinmesi gereken deger asagidaki gibi olur.

—~ —~ — 4
ON

o7 oY o

OFF

NN VN VN

30AC MO
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11. GOstergeleri

11.3 Ariza durumunu izleme

® Ariza gosterim takibi

Min/Maks.
Grup LED Display Parametre Adi Fabrika Ayari
Degeri Arali g1

Birimi

Drive grubu nOn [Ariza Gostergesi] =

= Calisma esnasinda olugan hatalar nOn kodundan takip edilir.

=  Arizaya dair 3 gesit bilgi gdzukir.

» Bu parametre ariza olustugu andaki ariza tipi ve ¢aligma anindaki durumu hakkinda bilgi verir.Ariza
takibi i¢in lutfen sayfa 1.6’ya bakiniz.

» Degisik ariza tipleri igin litfen sayfa 13-1 bakiniz.

Ariza tipleri | Frekans

Akimi

Hizlan/Yavas.

bilgisi Hizlanma esnasinda ariza

Yavaglama esnasinda
ariza

Sabit ¢calismada ariza

® Ariza Tarihgesi Gosterimi

Min/Maks. Fabrika
LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar
I/O grup H1 [1.Anza tarihgesi] -
H5 [5.Ariza tarihgesi]
H6 [Anza tarihgelerini silme] - 0/1 0

= H1~HD5:5 hataya kadar arizanin i¢erigi hakkinda bilgi hafizaya kaydedilir.
= H6: H1~H5 kodlarina kaydedilen hata bilgilerini siler.

» Calisma esnasinda olusan hatayi, nOn kodundan takip edilir.

» Ariza keypad tizerindeki STOP/RST tusu veya Cok-fonksiyonel terminal girisi tizerinden resetlendigi
zaman ekrandaki bilgi non konumunu alir ve hata bilgisi H1'e kaydedilir bir sonraki hatada ise bu bilgi
H2'ye atilir.Bundan dolayi olugacak en son hata bilgisi H1'e kaydedilir.

» Ayni anda birden fazla farkli hata tipi olustugu zaman 3 tipe kadar hatay bir kodda kaydeder.
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11. Gﬁstergeleri

m >4 Operating status
VN when a fault
N Fault type occurs
\o
.
!

N
R

11.4 Analog Cikis

Set Min/Mak. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi Birimi
Degeri Arali g Ayarlari

150 [Analog ciki s tipi se¢imi] = 0/3

10/200 100 %

[Analog ¢ikis seviye ayari]

=  AM terminalinin ¢ikis tipi ve seviyesi segilebilir ve ayarlanabilir.

» 150 : Asagidaki secilen tip Analog cikis terminal (AM) degeri olur.

150 | Analog cikis tipi 10v
segimi 0 Cikis frekansi. Maks. Frekans (F21)
1 Cikis Akimi invertér nominal akiminin 150%
2 Cikis Gerilimi 282 Vac
Invertér DC bara
3 gerilimi 400 Vde

» I51 : Eger Analog ¢ikis degeri bir kontrol girisi olarak kullanmak istenirse,bu degerin degisik

ayarlarini yapmaniz mimkdan.

0 ~ 10Vdc

A L\
CM
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11. GOstergeleri

11.5 Cok-fonksiyonel ¢ikis terminali (MO) ve Rolesi (30AC)

Grup .LED Parametre Adi
display
[Cok-fonksiyonel
154 ctkis terminali
secimi]
[Cok-fonksiyonel
role secimi]
I/O grup

[Fault relay output]

FDT-1

FDT-2

FDT-3

FDT-4

FDT-5

Overload {OL}

Inverter Overload {IOL}

Motor stall {STALL}

Over voltage trip {OV}

Low voltage trip {LV}

Inverter cooling fan overheat {OH}

Command loss

During run

During stop

During constant run

During speed searching

Wait time for run signal input

Fault relay output

Fabrika
Ayarlari

12

When When the
setting the | trip  other
H26— than low

When the
low voltage
trip occurs

[Number of
auto restart
tries]

voltage trip
occurs

Bit 2

Bit 1

Bit 0

istenilen ¢ikis degerini MO gikig terminaline ve role (30AC) atayabilirsiniz.
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11. Géstergeleri

» 156 : 154 ve 155 kodlari 17'ye {Ariza gosterimi} ayarlandiginda,Gok-fonksiyonel ¢ikis terminali ve réle
156'da ayarlanan set deg@eriyle aktif hale geger.
0:FDT-1
» Sirtcunun gikis frekansiyla kullanicinin ayarladigi frekans degerinin ayni olup olmadigini kontrol
edin.

» Aktif durumu:Mutlak deger(ayarlanan frekans-gikis frekansi) <= Tanimlanan Frekans Bandgenisligi/2

Set Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g Ayarlari

1/0 group [Frequency Detection
Hz
Bandwidth]

=  Ayarlanan set degeri Maksimum frekans (F21) degerinden biuyik olamaz.

40Hz

» 153 kodu 10.0’a ayarlandigi zaman 20Hz

Freq.
setting

40Hz
35Hz

20Hz

1:FDT-2
» Kullanicinin ayarladidi frekans frekans tanimlama seviyesiyle(152'de),FDT-1 durumuuyla kargilagtigi

durumda aktif duruma geger.

» Aktif durumu: (Kullanicinin ayarladigi frekans = FDT seviyesi) & FDT-1

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi Birimi
Degeri Arali g1 Ayarlari

1/0 grubu [Frekans Tanimlama
30.0
seviyesi]
0/400 Hz
[Frekans Tanimlama band
10.0
geni sligi]
=  Ayarlanan set degeri Maksimum frekans (F21) degerinden buyik olamaz.
» 152'yi 30.0Hz’ye ve 153’ 10.0 Hz'ye ayarlandiginda
50Hz
Freq. 30Hz
setting
25Hz
Frea.
MO [
Run
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11. GOstergeleri

2 :FDT-3
» Calisma frekansi asagidaki kosulla karsilastiginda aktif duruma geger.

»  Aktif durumu: Mutlak deder (FDT seviyesi - calisma frekansi) <= FDT Bandgenigligi/2

Set Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

1/0 grubu 152 [Frekans tanimlama seviye] -

[Frekans tanimlama Band 0/400
153 10.0

geni sligi]

Birimi

Hz

=  Ayarlanan set degeri Maksimum frekans (F21) degerinden buyik olamaz.

» 152 kodu 30.0Hz'ye ve 153 kodu 10.0Hz’ye ayarlandiginda

35Hz
30Hz
25Hz

Freq.

Run

3:FDT-4
» Calisma frekansi asagidaki durumla karsilastiinda aktif duruma gecer.
> Aktif durumu
Hizlanma zamani : Calisma Frekansi >= FDT Level

Yavaslama zamani : Calisma Frekansi > (FDT Level — FDT Bandwidth/2)

Set Min/Maks. Fabrika

Tanimi
Degeri Arali g1 Ayarlar

1/0 grubu [Frekans Tanimlama seviye] -

[Frekans Tanimlama Band 0/400
10.0

Genisligi]

Birimi

Hz

=  Ayarlanan set degeri Maksimum frekans (F21) degerinden buyik olamaz.

» 152 kodu 30.0Hz'ye ve 153 kodu 10.0Hz’ye ayarlandiginda

30Hz
25Hz
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11. Géstergeleri

4 : FDT-5
» B kontagini aktif yapar.
» Aktif durumu

Hizlanma zamani : Calisma Frekansi >= FDT Seviyesi

Yavaglama zamani: Calisma Frekansi > (FDT Seviyeesi — FDT Bandgenisligi/2)

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED Display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

1/0 grubu [Frekans Tanimlama
30.0
seviyesi]

0/400 Hz
[Frekans Tanimlama Band
10.0

geni sligi]

=  Ayarlanan set degeri Maksimum frekans (F21) degerinden buyik olamaz.

» 152 kodu 30.0Hz'ye ve 153 kodu 10.0Hz’ye ayarlandiginda

30Hz
25Hz

Freq.

mo [ .

Run

5 : Asiryik{OL}

» Asinyuk Uyari ve hatasi hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin sayfa 12-2 bakiniz

6 : Suricl Asinyik hatasi{IOL}

» Sdriict Asirn yuk hatasi hakkinda daha fazla bilgi edinmek icin sayfa 12-6 bakiniz

7 : Motor Kaybi {STALL}

» Kaybi 6nleme hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin sayfa 12-3 bakiniz

8 : Asin Gerilim Hatasi {Ovt}

» DC bara gerilimi 400V astiginda Agiri gerilim hatasi olugur.

9 : Dusluk Gerilim Hatasi {Lvt}

» DC bara gerilimi 200V'un altina duistiigii zaman Dustk Gerilim hatasi olusur.

10 : Sogutma fanindan kaynalana surici asirt 1Isinmasi{OHt}

» Sogutma faninin tetiklenmesinde bir problem oldugu zaman suricl asiri isinma hata fonksiyonu aktif

duruma gecger.
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11. GOstergeleri

11 : Komut Kaybi

» Frekans komutunda kayip oldugu zaman aktif duruma geger.

12 : Calisma esnasinda

» Calisma komutu verilmesiyle striict ¢ikis gerilimi olusturur.Analog ¢ikis aktif duruma geger.

Freq.

MO |
Run
command

13 : Durma esnasinda

» Durma esnasinda aktif duruma gecer.

Freq.

MO

Run
command

14 : Sabit calisma esnasinda

» Normal ¢alisma esnasinda aktif duruma geger.

Freq.

MO
Run
command |

15 : Hiz arama esnasinda

» Hiz arama iglemi hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin sayfa 10-12 bakiniz.

16 : Calisma sinyali i¢in bekleme zamani

» Bu fonksiyon normal ¢alisma iglemi esnasinda aktif duruma gecer ve siriicti aktif duruma gecemek

icin harici bir komut bekler.

17 : Aniza réle ¢ikisl
» Bu parametre 156'da ayarlanan set degeriyle aktif duruma gecer.
» Ornegin, eger 155, 156 kodlari 17 ve 2'ye ayarlandi§inda,Cok-Fonksiyonel réle cikisi “Diisiik gerilim

hatas!” olustugunda aktif duruma gecer.
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12. Koruma fonksiyonlari

12. Koruma fonksiyonlari
12.1 Electronik Sicaklik

Min/Maks. Fabrika

LED display Parametre Adi

Arali g1 Ayarlari

Fonksiyon [Electronik sicaklik

grubu 1 secimi]

[1 dakika icin Electronik sicaklk

F51 - 150 %
seviyesi]

50/150

[Surekli  Electronik  sicaklik

F52 - 100 %
seviyesi |

F53 [Motor tipi] - 0/1 0

= F50 - [Electronik sicaklik se¢imin] kodunu 1’e ayarlayin.

= Motor asgiri 1Isinmaya basladigi zaman (zamanla ters orantil) aktif duruma gecer..Eger akim F51'de ayarlanan dederden

F51-[1 dakika icin Elektronik sicaklik seviyesi] zamaninca daha fazla olursa suricu ¢ikisini keser.

» F51 : Bir dakika icin Elektronik sicaklik seviyesi igin maksimum akim degerini girin.Bu deger motor
nominal akiiminin yizdesiyle orantilidir.F52 kodundaki degerden ki¢uk olamaz.

P F52 : Surekli calisma igin akim degeri girin.Normalde motor nominal akim degeri kullanilir.F51'den
blylk bir degere ayarlanamaz.

P F53 : Motor bobini,disiik hizda calisirken sogutma etkisi diiser.Ozel motorlarda diisiik hizdaki
sogutma ettkisini arttirmak icin ayri bir sogutma fani kullanilir.Bundan dolayr motor degisse bile

sogutma hizinda bir degisiklik olmaz.

F53 [Motor tipi] Standart motorlar icin sogutma fani direk motorun

saftina bagh

1 Ozel motorlar igin sogutma fani motordan ayri.

Current for

contingous [%] =
100 H53 = 1
9% H53 = 2
65
Freqg [Hz]
20 60
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12. Koruma fonksiyonlari

Current [%]

F51

F52

60 ETH trip time [sec]

12.2 Asinyuk Uyari ve hatasi

® Asiriylk uyarisi

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi
arali g ayarlar

Fonksiyon F54 [Asin yuk uyari seviyesi] 30/150 150 %

grubu 1 F55 [Asiri yuk uyari zamani] 0/30 10 San

I/O grubu [Cok-fonksiyonel ciki g1 017
154 12
terminali secimi]

[Cok-fonksiyonel role segimi] 17

= Cok fonksiyonel ¢ikis terminallerinden birine MO veya 30AC bu fonksiyonu atayin.

= Eger MO terminaline bu fonksiyon atnmak istenirse,l54 kodunu 5’e {Asirnyiik : OL} ayarlayin.

» F54: Set degeri motor nominal akiminin ytizdesiyle orantilidir.

t: Overload
t warning time t
P P
F54
= HHHH‘ ‘HHHHHHHHHHHHH‘HHHH
Multi-function
output 1
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12. Koruma fonksiyonlari

® Agiryuk hatasi

Min/Maks. Fabrika

Grup LED Display Parametre Adi "
arali gl ayari

Fonksiyon E56 [Asin yuk ha ta segimi ] o1 0

grubu 1
F57 [Asin yik hata seviyesi] B 30/200 180 %
F58 [Asir yuk hata zamani] : 0/60 60 sec

=  F56 kodunu 1'e ayarlayin.
= Motor asiri yiklenildigi zaman suriicu ¢ikigini keser.
= Motora F58-[Asir yiklenme hata zamani] zamaninca asiri akim akigi olursa siirict ¢ikisini keser.

12.3 Kayip 6nleme

Set Min/Maks. Fabrika
Degeri Arali g Ayarlari

Grup LED Display Parametre Adi

Fonksiyon F59 [Kayip 6nleme se¢imi ] 07 3
grubu 1

F60 [Kayip 6nleme seviyesi] 30/150 150 %
1/0 grubu 154 [(;ok.-fonksiqnell cikis 7 0/17 12

terminal segimi]

155 [Cok-fonksiyonel role secimi] 7 17
= Hizlanma esnasinda : Motor hizlanirken akim degeri F60'daki degerden fazla olursa motor durdurulur.
=  Sabit hizda ¢alisma esnasinda : Motor yavaslarken akim degeri F60'daki degerden fazla olursa durdurulur.
= Yavaslama esnasinda: Motor yavaslarken suriicti DC bara gerilmi normal degerini asarsa motor durdurulur.
=  F60 : Motor nominal akim degerinin (H33) yizdesiyle orrantilidir.

154, 155: Kaybi koruma fonksiyonu aktif duruma gectiginde siriicii Cok-fonksiyonel ¢ikis terminali(MO) veya
réle ¢ikisi(30AC) uzerinden c¢ikis verir.Kaybi 6nleme iglemi digaridan terminal girisinden aktif edilebilir.

» F59: Kayip nleme ayari agsagidaki sekilde gosterildigi gibidir.

F59 [Kayip ©6nleme Yavaslama Sabit hiz | Hizlanma
secimi] Ayari eshasinda eshasinda esnasinda
Bit 2 Bit 1 Bit 08

0 - - -
1 - - v
2 - -
3 - v
4 v i .
5 v - v
6 v ;
7 v v
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12. Koruma fonksiyonlari

» Ornegin, F59 kodu 3'e ayarlanirsa Hizlanma ve sabit hizda ¢alisma esnasinda kayip 6nleme aktif

duruma geger.

» Kaybi 6nleme fonksiyonu hizlanma veya yavaglama esnasinda aktif edilirse Hizlanma/Yavaglama

zamani kullancinin ayarladigi degerlerden daha uzun olabilir.

» Kaybi 6nleme fonksiyonu sabit hizda caligirken aktif duruma getirilirse,t1,t2 zamanlari ACC-

[Hizlanma zamani] ve dEC-[Yavaslama zamani] kodlarinda girilen degerlere gére olusturulur.

o
/_/

Freg. SS
) ) —Ir
Multi-functi t1 %)
on output
or relay |—| Ss |—|
During During
acceleration constant run
voltage
Freq.

Multi—function
output or relay
During
deceleration
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12.4 Cikis faz kaybi korumasi

Set Min/Maks. Fabrika

Grup LED display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar

Fonksiyon [Cikig faz kaybi koruma

grubu 2 segimi]

= H19 kodunu 1'e ayarlayin.

= Bu fonksiyon U,V,W fazlarindan birinde veya birkacinda kayip oldugunda suriiciniin gikisini keser.

= Dikkat :
H33- [Motor nominal akimi] dogru olarak girin.Eger motor nominal akimi ve H33 degeri farkli ise bu fonksiyon

aktif duruma gecmeyebilir.

12.5 Harici hata sinyali

Set Min/Maks. Fabrika
Grup LED display Tanimi
Degeri Arali g Ayarlari
1/0 grubu [P1 ile  tanimh cok-
120 0

fonksiyonel terminal girigi]

[P4 ile tanimli  cok- 0/24

3
fonksiyonel terminal giri  si]
[P5 ile tanimli  cok-

4

fonksyinel terminal giri ~ si]

= P1ile P5 terminallerinden birine harici ciki s hata sinyalini atayin.

= |23 ve 124 kodlarina 18 ve 19 atayin.P4 ve P5 terminalleri Harici A kontadi ve B kontagi konumuna gelir.

» Harici hata sinyal girigi A kontagi (N.O) : Bu normalde agik kontak girisidir.P4 terminali “Ext trip-A”
ayarlanip ON konumuna alindiginda, invertor hata verir ve ¢ikigini keser.
» Harici hata sinyal girisi B kontagl (N.C) : Bu normalde kapali kontaktir.P5 terminali “Ext trip-B”

ayarlanip OFF konumuna alindiginda,invertor hata verir ve ¢ikigini keser.

—

O— PT |FX = 120 =0
—_

O— P4 |N.O. : 123 =18

P5 |N.C. : 124 =19

CM

W%
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12. Koruma fonksiyonlari

Frequency

P4(A contact) O

P5(B contact)
Run

command

12.6 Invertdér Asin Yik Korumasi

» Sdrict asinyiuk koruma fonksiyonu sirict nominal akim degerinden fazla akim gekerse aktif

duruma gecger.

» Cok-fonksiyonel ¢ikis terminali (MO) veya Cok-fonksiyonel réle (30AC) cikisi sliriict asiryik hatasi

verdiginde alarm sinyal ¢ikigi olarak kullantlir.

Min/Maks. Fabrika
Grup LED display Parametre Adi
Degeri Arali g1 Ayarlar
I/O grubu [Cok-fonksiyonel cikis
154 7 12
terminali segimi] 0/17
155 [Gok-fonksiyonel rdle secimi] 7 17
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12.7 Frekans komutu kaybi

Set Min/Maks.
Grup LED display Parametre Adi Fabrika ayari  Birimi
degeri arali g

1/0 grubu [Analog giri §  sinyal
kaybindaki tavri]
[Frekans komutu kaybinda
0/2 0
surdctndn tavri]
[Frekans komutu 112
kaybindayken bekleme 0/17 1.0 San
zamani]
[Cok-fonksiyonel cikis
154 11 12
terminali segimi]
155 [Cok-fonksiyonel réle segimi] 11 17

= Referans frekansi V1,l veya (V1+]) giris terminali veya haberlesme opsiyonu tzerindeyken frekans komutunda

kayip olusa Drive modunu segin.

» 116 : V1,,V1+l veya Haberlesme opsiyonu Uzerinden gelen analog sinyal girisinde kayip oldugu

durumdaki frekans degerlerini ayarlar.

116 [Analog giris sinyal | O Kullaniimaz(Analog giris sinyal kaybini kontrol etmez.)
kaybindaki tavri] Ayarlanan degerinden az ise | 2, | 7, | 12 degerleri
1
girilir.

Ayarlanan degerinin altinda ise | 2,1 7, | 12 degerleri

girilir.

Ornek 1) DRV-Frg parametresi 3'e (Analog V1 girigi) ayarliyken ve 116 kodu 1'e ayarliysa invertor referans
frekansi kaybi oldugunu tanimladiginda frekansi 17°de girilen minimum set degerinin yarisindan daha az
olarak atama yapar.

Ornek 2) DRV-Frq parametresi 6'ya(V1+l) ayarliyken ve | 16 kodu 2'ye ayarliysa invertor referans frekansi

kaybi oldugunu tanimladiginda V1 giris sinyali 17°deki minimum set deg@erinin altinda veya | giris sinyali 112'deki

degderden az olarak atama yapar.

» 162 : Frekans komutu 163'de girilen zamaninca yok ise,siirme modunu asagidaki tabloda gosterildigi gibi

ayarlayin.
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12. Koruma fonksiyonlari

162 [Frekans komutu Komut kaybindan 6nceki frekans
0
kaybinda degerinde calismaya devam eder.
surucunin tavri] 1 Serbest Durus (Cikisi keser)

2 Yavaglama zamaniyla durma

» 154, I55 : Cok-fonksiyonel c¢ikis terminali (MO) veya Cok-fonksiyonel réle cikis (30AC) frekans

komutunun kaybi oldugunda kullantlir.

Ornek, 162 kodu 2’ye, 163 kodu 5.0 saniye ve 154 kodu 11’e ayarlandiginda,

Set
freg

—p5 scol—

Freq

MO I

Run
command |
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13. Kontrol & Bakimi

13.

Kontrol & Bakim

13.1 Koruma fonksiyonlari

/™ UYARI

Bir hata olustudu zaman nedenleri mutlaka giderilmeli.Eger koruma fonksiyonu devamli aktif durumda kalirsa bu

drindnizun ¢alisma 6mrind kisalmasina ve icerisindeki malzemelerin zarar gérmesine neden olabilir.

Ariza Tipleri ve agiklamasi

Keypad

Koruma

fonksiyonlari

Tanimi

Surdcunun ¢ikis akimi suriicideki nominal akim degerinden 200% fazla olursa suriicu

goruantasi
Asirt Akim
cikisini keser.
Topraklama Topraklama akimi sdriciniin fabrika ayarlari degerinden fazla olursa suriici ¢ikisini
Akimi Hatas keser.
Siricd  Asirni | Surtcundn gikis akimi nominal akim seviyesinden fazla olursa siriicu ¢ikigini keser.
Yiklenme (1 dakika i¢in 150% ).
Asir Yik | Surdcinun ¢ikis akimi nominal akim seviyesinin 150% seviyesinde bir dakikadan fazla
Hatasi akarsa sirtcu cikisini keser.(1 dakika).
Heat sink | Eger sogutma fanini zarar gérmis ise veya sogutma faninda yabanci bir cisim varsa
overheat suriicl asir 1Isinmayi tespit eder.
DC Bara | Kapasitorlerden birinin yerine yenisi takilmasi gerektigini gosterir.
kapasitor
Cikis Faz | (U,V,W) fazlarindan biri veya bir kaci kayip ise surtict ¢ikisini keser.Siriict bu kayip fazi
Kaybi cikis akimini kontrol ederek bu durumu tespit eder.
Eger motor yavaslarken surliciideki DC gerilim 400 V lizerine ¢ikarsa surici ¢ikisi keser.
Asiri gerilim o _ _ 3 B
Bu hata ayni zamanda besleme geriliminin sabit genliklerde olmadiginda da olabilir..
Surtci icerisindeki DC gerilim 200 V altina dustigu zaman siriicu ¢ikisini keser.Cunki
Dusuk gerilim bu gerilimde slrucu yeterli torku uygulayamaz veya motorun asiri isinmasina neden
olabilir.
Suricudeki elektronik 1Isinma motorun asiri 1Isinmis oldugunu gdsterir.Eger motora asiri
Electronik
yuklenilirse suriict ¢ikisini keser. Surtict motorda 4 kutuptan fazla veya coklu-motor
Steaklik kontrolinde motoru koruyamaz.
Parameter Bu hata mesaji kullanici parametreleri ayarlarken kaydetme esnasinda bir problem
kayit hatasi olursa ekrana gelir.
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Keypad Koruma
Tanimi
goruntisi fonksiyonlari
invertor Bu hata mesaji suriiciniin kontrol devresinde bir hata olustugu zaman ekrana gelir.
hardware
hatasi
Haberlesme Bu hata mesaji invertor ile keypad arasinda haberlesme problemi oldugu zaman ekrana
Hatasi gelir.
Sogutma fani | Bu hata mesaji striictini sogutma faninda bir oldugu zaman ekrana gelir.
hatasi
Sirucude acil stop olarak kullanihr.Striict EST terminali on konumuna getirilince siriict
cikiisini keser.
Anlik kesme = Dikkat :
Sirtctu BX terminali off konumuna getirilirken FX veya RX termiali ON konumundaysa
sirdici normal ¢caligmasina devam eder.
Harici hata A | Cok-fonksiyonel giris terminali (120-124) 18’e {Harici hata sinyal girisi : A (Normalde Ac¢lk
kontak girisi Kontak)},ayarlandiginda striici ¢ikigini keser.
Harici hata B | Cok-fonksiyonel giris terminali (120-124) 18’e {Harici hata sinyal girisi : B (Normalde
kontak girisi Kapal Kontak)}, ayarlandiginda surriict ¢ikisini keser.
Frekans Sirtcinin ¢alisma sinyali Analog giris(0-10V veya 0-20mA girisi) veya RS485 (izerinden
komutu yapilirken sinyalde herhangi bir kayip varsa sirict 162(Calisma frekansi kaybinda
kaybinda suricu calisma metodu) kodunda ayarlanan degere goére calisir.

strucandn tavri
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13.2 Arniza Giderimi

Ko_ruma Nedenleri Cozimu
fonksiyonlari
T = Dikkat:
oL L Asir akim hatasi olu stugunda,siriicliyli cali stirmadan 6nce IGBT’nin zarar gdrmemesi icin
Asirt Akim arizayi resetleyin.
® dH|Z|anma/Y§Va$|5|1(mka . zamani  yukin | & Hizlanma/ Yavaglama zamanini uzatin.
urumuna gore ¢ok kisadir. & . o o
® Yik invertoriin kapasitesinden fazladir. Uygun kapasitede sirtctyle degistirin.
® Motor serbest durus yaparken slricl | ¥ Motor durus tipini degistirin veya Fonksiyon
cikisinda problem vardir. grubu 2'deki H22(Hiz arama) kodunu kullanin.
) Vg;lgllfmda kisa devre veya topraklama hatasi | &= Cikis baglantilarini kontrol edin.
® Motorun mekanik frenleme ¢ok hizlidir. . . .
& Mekanik frenlemeyi kontrol edin.
[l % ° hSUI’UCUIHUH ¢ikis baglantisinda topraklama | & Cjkis terminal baglantilarini kontrol edin.
oo atasi olusmustur.
Ground fault ¢ gg?r:]%r;tri]]r sicakliga  karsi yalitimi - zarar | - Motoru degistirin.
current )
' ‘-’ ' [ ] Yuk surdcunidn kapasitesinden fazlad|r. &= Motorun ve surtcinin kapasitesini
) o Siricinin k tesi dod i . yikselterek yiki hafifletin.
Inverter urtictinun kapasitesi dogru seclimemigtr. &~ Siriicl kapasitesini dogru segcin.
ol/erload ® Tork artirma gereginden fazla olmustur.
L &~ Tork artirmayi dustrin.
L L
Overload trip
® Sogutma sisteminde problem olmustur. & |si akisinda yabanci cisim varmi kontrol edin.
® Eski fanin yerine yenisini yerlestirin. _ o o
Heat sink ® Ortam sicakhigi gereginden normalden |  Eskifani yenisiyle degistirin.
overheat fazladir.
&~ Calisma sicakhgini 40°C altinda tutun.
Iz In ® Cikistaki manyetik sivic kontaginda hata | &  spriictiniin  cikisindaki manyetik sivicin
boLL o varﬁlr. badi dah g baglantisini kontrol edin.
Output Phase Gikig baglantisinda hata vardir. &~ Cikis baglantilarini kontrol edin.
loss
‘- ™7 [ ] Sogutma fan|nda yabanCI bII’ CiSim Vard|r. &= Sgutma fanindaki yabanc| cismi Q|kar|n_
© ® Sirici problemli sogutma faniyla | =~ o« s
e caligiyordur, Sogutma fanini degigtirin.
ooling fan
fault
° Yﬁv;@ladma zamani ytkin durumuna gére | & yavaglama zamanini artirin.
-tim; cok kisadir.
) Regeneratlvg_logd is at the inverter output. % Dinamik Erenleme Unitesi kullanin.
Over voltage ® Besleme gerilimi normalden c¢ok fazladir. o ) o )
& Besleme gerilminin degerlerini kontrol edin.
® Besleme gerilimi normalden ¢ok disuktir. & Besleme geriliminin normalden diisiik olup
e Vik besl iiminden fazl (Omek olmadigini kontrol edin.
Uk besleme gerilminden fazlaysa (Ornek: S .
eritme makinesgiJ motor beslem}é hattindan @: Gelllen AC besleme .9‘3”!'”.“'”' kontrol edin.
yilksek akim cekerek calismaya baslar.). Yike gore besleme kapasitesini ayarlayin.
Low voltage | ¢ sjiriiciiniin giris  tarafindaki  manyetik
sivicinde problem vardir.
& Manyetik sivici kontrol edin.
® Motor agiri Isinmigtir. & Yiik agirfigini azaltin.
¢ Yuk strtctnin I;(agasitﬁsinden blytiktdr #” Yiiksek kapasiteli invertorle degistirin
® ETH seviyesi cok dugtiktir. e ) '
Eloctronic ® Siriici kapasitesi dogru secilmemistir. " ETH seviyesini uygun seviyeye ayarlayin.
thermal ®  Siirucl dugiik hizda uzun sure galigmigtir. & Siiriicti kapasitesini dogru secin.
&

Ayri beslemli sogutma fani monte edin.
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foni(s)ir;jon:]ijlarl Nedenleri Cozumii
,_' L L-' ® Terminal giriglerinden biri I/O grubundaki 120- | & Hataya neden olan terminal girisini devreden
| N N ] 24 kodlarindan *18 (Harici hata-A)” veya | off konumuna alin.

External fault A
contact input

Lo
g x

External fault B
contact input

“19 (Harici hata-B)” ayarlandiktan sonra ON
konumuna getirilmigtir.

Operating
method when
the frequency

command is
lost

® V1 ve | terminali Uzerinden uygulanan
frekans komutu gelmiyor.

%~ V1 ve | terminal baglantilarini ve frekans
seviyesini kontrol edin.

Parametre kayit hatasi

Haberlesme Hatasi

Hardware hatasi

&~ Yerel LG bayinizle baglanti kurun.
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13. Kontrol & Bakimi

13.3 Bakimi ve kontroli icin alinmasi gereken dnimeler.

/N DIKKAT

Siriciiniin bakimini yaparken besleme gerilimi kesik oldugundan emin olun.

Siriciiniin bakimini yaparken DC bara kondansatorlerinin bosaldigindan emin
olun.DC bara kondansatérleri besleme gerilimi kesik olduktan sonra bile
bosalmamis olabilir.isleme baslamadan 6nce P(veya P1) ile N terminali
arasinda gerilimin olup olmadigini kontrol edin.

® SV-iC5 serisi invertoriinde ESD (Elektrostatik Desarz) duyarli komponentleri
vardir. Kondansatolere dokunmadan veya montajini yapmadan dnce ESD karsi
korunmak igin dlciimleri yapin.

® Herhangi bir kismi veya konnektorii degistirmeyi.Asla siiriicliyii modiye

etmeyin.

13.4 Kontrol noktalari
® Gunluk kontrolleri
v' Cevre kosullarina gére montaj
v/ Sogutma sistemi hatasi
v' Anormal vibrasyon ve girilti
v" Anormal asiri Isinma ve bozulma
® Periyodik kontrolleri
v' Vibrasyon,sicaklik degisimi ve beenzeeri durumlari en aza indirmek icin gevsemis civatalari iyice sikin.
& Civatalarin iyi sikilp sikilmadigini kontrol edin.Gevsemis civatalari sikin.
v' Sogutma sisteminde yabanci cisim olabilir.
& Havayla temizleyin.
v' Sogutma faninin dénup dénmedigini,kondansatérlerin ve manyetik kontaktdrin durumlarini kontrol edin.

& Anormal bir durum varsa yenisiyle degistirin.

13.5 Parca degisimleri

invertdr yari iletken elektroonik parcalardan olusur.Bunun disindaki malzemeler ise zamana bagl olarak fiziksel
karakteristigi veya yapilarindan dolay! yipranirlar.Bu yipranma surtctnin performansini disirir.Bundan dolayl asagida
gosterilen tabloya goére parca degismini yapin.Lambalar ve diger kisa omirli parcalar periyodik bakim esnasinda

degistiriimelidir.

Parca Adi Degisim periyodu (Birim: Yil) Tanim
Sogutma fani 3 Degistirin (gerektiginde)
Ana devredeki kondansaorler 4 Degistirin (gerektiginde)
Kontrol kartindaki kondansatorler 4 Degistirin (gerektiginde)
Roleler - Degistirin (gerektiginde)

13-5 SV-iC5



13. Kontrol & Bakimi

Notlar:
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14. Ogzelikleri
14.1 Teknik bilgi
® Giris & cikis degerleri

Model : SV xxx iC5 — 2x 004 008 015 022
Maks. motor [HP] 0.5 1 2 3
Kapasitesi* [kw] 0.4 0.75 15 2.2
Kapasitesi [KVA]* 0.95 1.9 3.0 45
Cikis | FLA[A] 25 5 8 12
Degerleri | Frekans 0 ~ 400 [Hz)®
Gerilim Ug Faz 200 ~ 230V*
y Gerilim Tek Faz 200 ~ 230V (+10%)
e Frekans 50 ~ 60 [Hz] (£5%)
Degerleri
Akim 5.5 9.2 16 21.6
® Kontrol

Kontrol modu

V/F kontrol, Sensorsiiz vektor kontrol

Frekans ayari ¢ozunurligu

Dijital: 0.01Hz
Analog: 0.06Hz (Maks. frekans : 60Hz)

Frekans Komutu Sapmasi

Dijital: Maksimum ¢ikis frekansini 0.01%
Analog: Maks. Cikis frekansinin 0.1%

V/F Orani

Lineer, Kare Tipi, Kullanicinin ayarladig1 V/F

Asiri YUk Kapasitesi

Yazilim: 150% for 60 s, Hardware: 200% for 30 s (time-inverse)

Tork Arttirma

Oto/Manuel tork artirma

® slem

Calisma modu

Keypad/ Terminal/ Communication option selectable

Frekans ayari

Analog: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA], Keypad Uzerindeki Potansiyometre
Dijital : Keypad

Calisma 6zellikleri

PID kontrol, Up-Down iglemi, 3-kablo iglemi

Input Cok-fonksiyonel terminal

NPN/ PNP secilebilir
Fonksiyon: (Bknz. 3-5)

Cok-fonksiyonel acik

kollektdr terminali

Calisma konumu

Output
Cok-fonksiyonel réle

terminali

Fonksiyon: (Bknz 11-6)
Fault output (N.O., N.C.)

1 Maksimum 4 kutuplu motorlarda uygulanabilir.

2 Besleme kapasiteleri 220V olarak ele alinmistir.

3 H30 kodu 3“Sensérsiiz Vektor kontroli* ayarlandiginda maks. frekans degeri 300Hz olur.

4 Maksimum gikis gerilimi giris gerilminden bilyiik olamaz.Cikis gerilimi programlanarak giris geriliminden diisiik olabili.
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Cok-Fonksiyonel Analog
Cikis

0 ~ 10 Vdc : Frequency, Current, Voltage, DC link voltage selectable

® Koruma fonksiyonlal

invertor Asiri-gerilim, Dusuk-gerilim, Asiri-akim, Topraklama hata akim tanimi, Asiri-isiinma invertér ve motor,
Hatalari Cikis faz kaybi, Asirylk, Haberlesme hatasi, Frekans komutu kaybi, HW hatasi
Alarm
Kayip 6nleme, Asiri yik
Durumlari
Anlik
15 msaniyeden az : Surekli calisma
besleme
15 msaniyeden fazla : Oto Restart aktif
kaybl

® Cevre Kosullari

Sogurma
Sogutma fanl
metodu
Koruma
Acik, IP 20
Derecesi
Ortam
-10°C ~ +50°C
sicakhgi
Calisma
-20°C ~ +65°C
sicakhgi
Ortam
90% (bugulanma olmadan)’'den az.
nemlilgi
Rakim, )
Deniz seviyesinin 1,000m Uzerinde, Maks. 5.9m/san” (0.6G)
Vibrasyon
Uygulama
Yipratici ve yanicl gazlardan,yagh buhar veya tozdan korunmalidir.
alani
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14.2 Sicaklik ile Ilgili Bilgiler

® Yiik akimi ve Tasima frekansi grafigi
[
[
° » 0.4kW, 0.8kW, 1.5kW invertor igin » 2.2kW invertor igin
® Yuk A Yik A
Akimi Akimi
[
® 100% 100%
[
80%
[
[
[
° > >
1kHz 15kHz 1kHz 8kHz 15kHz
[
° Tasima frek. Tasima frek.
[
[
[
® = Not:

1. Yukarndaki grafik striclinin normal calisma sicakhidi dederlerinde uygulanmistir.Strlict bir panelin
icerisine monte edildiyse,panel icerisindeki 1si akisinin striclinin normal calisma sicakhdl dederleri
icerisinde kalacak sekilde panelin uygun bir yerine monte edin.

2. Bu tlrevsel egri ayni kW’taki slirticii ve motorun Uzerinde tespit edilmistir.
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